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Contenuto della confezione di base di ROOMY SOLO

Robot aspirapolvere
Base di ricarica con
adattatore di rete

Testa con 
spazzola AIRMAX

Modulo mop 
(pulizia a secco)

Telecomando 
(batterie non incluse)

Il contenuto della confezione può variare leggermente da modello a modello. Le istruzioni sono sempre 
incluse in ogni confezione. Il relativo testo è riportato per il modello specifico su www.robzone.it.

Spolverino in microfibra 
(pulizia a secco)

Nastro magnetico 100 cm

Pennellino per pulire 
(parte integrante del 

contenitore della polvere)

2 spazzole laterali
Filtro HEPA 

(installato nell’aspirapolvere)
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Regole per un utilizzo sicuro

Prima di utilizzare il robot aspirapolvere, leggere attentamente le regole per 
un utilizzo sicuro e rispettare tutte le consuete norme di sicurezza per ridurre il 
rischio di danni al robot aspirapolvere o di lesioni personali.

Avvertenze

Raccomandazioni

! Il robot aspirapolvere è progettato esclusivamente per l'uso in interni e non è adatto all'uso e ai 
carichi industriali. Non utilizzarlo mai all'aperto. Questo robot aspirapolvere non è progettato per 
aspirare liquidi. Non lavare il robot aspirapolvere o i suoi accessori (base di ricarica, adattatore, 
ecc.) con acqua, poiché si rischia di cortocircuitare i componenti elettronici. Conservare il presente 
manuale.

Se l'aspirapolvere è stato acquistato nei mesi invernali o è stato trasportato a temperature esterne 
basse, si consiglia di acclimatare il robot alla temperatura ambiente prima di metterlo in funzione. 
In questo modo si evitano danni all'elettronica dovuti alla condensazione dell'aria fredda.

Non permettere ai bambini di utilizzare il robot aspirapolvere, neanche con la supervisione di un 
adulto.
Informare tutti i coinquilini sull'uso del robot aspirapolvere per evitare possibili lesioni.
Non utilizzare il robot aspirapolvere in ambienti con un'elevata concentrazione di umidità o dove 
può entrare in contatto diretto con l'acqua. Non lavare l'aspirapolvere con acqua.
Prima dell'uso, rimuovere dalla portata del robot aspirapolvere tutti gli oggetti che potrebbero 
danneggiarlo (vetro, tessuti, carta, ecc.), impigliarsi nelle spazzole laterali o ostruire il foro di aspira-
zione. Quando si utilizza l'aspirapolvere per la prima volta, si consiglia di osservarlo e di individuare 
eventuali ostacoli nell'appartamento (altezza inadeguata dei mobili o del riscaldamento sotto il 
quale l'aspirapolvere può incastrarsi, soglie o profili per pavimenti problematici, tappeti posizionati 
in modo non corretto, ecc.). Per la pulizia successiva, rimuovere gli ostacoli individuati in modo che 
l'aspirapolvere non abbia più problemi e possa pulire perfettamente il pavimento.
Per la ricarica utilizzare esclusivamente gli accessori forniti dal produttore del robot aspirapolvere. 
L'uso di accessori non originali può causare danni al robot aspirapolvere, scosse elettriche o addirit-
tura incendi.
Lo smontaggio o la riparazione del robot aspirapolvere possono essere eseguiti solo da un tecnico 
specializzato presso un centro di assistenza autorizzato. Se un intervento sul robot aspirapolvere non 
è eseguito da un centro di assistenza autorizzato, si perde automaticamente la garanzia sulla merce.
Prima di ricaricare l’accumulatore assicurarsi che entrambi i poli della batteria siano correttamente 
collegati. Non collocare materiale metallico o conduttivo sui poli della batteria; si rischierebbe di 
provocare un cortocircuito o di far esplodere la batteria.
Prestare attenzione quando si sostituisce la batteria. Dalla batteria potrebbe fuoriuscire del liquido 
con conseguenti danni agli arredi, incendi o lesioni. Non utilizzare mai una batteria danneggiata 
o deformata. Utilizzare sempre e solo la batteria originale.
Non inserire oggetti appuntiti o cacciaviti nel foro di aspirazione.
Se si utilizza l'aspirapolvere regolarmente, non coprirlo con coperchi o panni.
Se si sposta il robot aspirapolvere o se non lo si usa per molto tempo, spegnerlo utilizzando l'inter-
ruttore principale. Prima della manipolazione svuotare sempre il cestino dei rifiuti.
Non trasportare il robot aspirapolvere in un unico imballaggio con piccoli oggetti come catene o fer-
magli per capelli, ecc. per evitare che si incastrino nel corpo dell'aspirapolvere e lo danneggino.
Non utilizzare l'adattatore con un convertitore di tensione, per evitare il rischio di surriscaldamento, 
malfunzionamento o incendio. Utilizzare sempre e solo accessori originali.
Non toccare le parti collegate alla rete elettrica se le mani sono bagnate. Evitare il contatto di parti 
del corpo e indumenti con le ruote del robot aspirapolvere.
Non utilizzare il robot aspirapolvere in prossimità di sostanze infiammabili.
Non eseguire programmi di pulizia mentre il robot aspirapolvere è in carica con l'adattatore elettrico. 
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Non tendere eccessivamente o collocare oggetti pesanti sul cavo dell'adattatore elettrico.
Non sedersi sul robot aspirapolvere e non appoggiarvi altri oggetti.
Non utilizzare il robot aspirapolvere su superfici elevate da cui potrebbe cadere (tavoli, sedie, scaffali, 
ecc.). Non utilizzare per pulire letti o materassi.
Non utilizzare il robot aspirapolvere se il contenitore della polvere è pieno; svuotare regolarmente il 
contenitore.
Utilizzare il robot aspirapolvere a temperature comprese tra 0 e 40 °C. Non collocare il robot aspirapol-
vere in luoghi con alte temperature.
Prima di smaltire o riciclare il robot aspirapolvere, rimuovere la batteria. Prima di rimuovere la batteria, 
scollegare il robot aspirapolvere dall'adattatore elettrico. Smaltire la batteria usata presso le strutture 
apposite.
Quando il robot aspirapolvere è acceso, non toccare le spazzole rotanti e le ruote per evitare lesioni.
La pubblicazione, la registrazione, la copia o la traduzione in altre lingue del presente manuale e di 
materiali simili o correlati è consentita solo con l’autorizzazione scritta del produttore e del rivenditore 
Robzone Limited. Protetto dai diritti d'autore.
Abbiamo profuso ogni sforzo per far sì che questo manuale sia una guida accurata e valida per il 
funzionamento del robot aspirapolvere. Ci scusiamo per le eventuali incongruenze e saremo lieti di 
ricevere qualsiasi riscontro.
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1. Rimuovere le strisce di sicurezza che bloccano il paracolpi durante il 
trasporto.
2. Inserire le batterie nel telecomando e installare la base di ricarica sul 
pavimento.
3. Accendere l’interruttore principale sul lato del robot aspirapolvere im-
postandolo in posizione ON - modalità “pronto”, e attivare il robot mediante il 
pulsante
4. Impostare la voce per la comunicazione con il robot secondo le istruzioni 
a pagina 8.
5. In caso di segnalazione di batteria scarica, lasciar ricaricare il robot completamente sulla base di ricari-
ca. Durante la ricarica l’interruttore principale deve essere in posizione ON.
6. Sul proprio cellulare o tablet installare l’app per il comando del robot aspirapolvere e abbinare il dispo-
sitivo con il robot (l’app mobile non è indispensabile per il funzionamento e per la gestione dei comandi 
dell’aspirapolvere). Vedi manuale online su www.robzone.it/app-mobile. L’app mobile “Robzone” può 
essere scaricata gratuitamente su Google Play o AppStore. Per ulteriori informazioni si rimanda a pag. 16.
7. Il robot è pronto e si può dare inizio alle operazioni di pulizia!  

I programmi pulizia più usati:
•	 Pulizia rapida sistematica
Si tratta della modalità di pulizia più usata e non c’è bisogno di alcuna programmazione. Per l’avvio basta premere l’apposito 
pulsante direttamente sul touch screen del robot; per interrompere la pulizia basta premere di nuovo lo stesso pulsante
•	 Aspirazione con eliminazione della polvere
Se intendete potenziare l’effetto pulizia sulle superfici lisce, installate sul telaio del robot il modulo mop e montare lo spol-
verino in microfibra. Selezionare un programma di pulizia a piacimento. Nella zona da pulire non vi devono essere tappeti 
o comunque è necessario che vi sia una delimitazione con nastro magnetico.

Gli appartamenti o locali sono tutti l’uno diverso dall’altro; pertanto si consiglia di non lasciare il robot aspirapolvere incus-
todito quando lo si utilizza per la prima volta ma di osservare come si comporta nei dati locali. Sarà così possibile individu-
are facilmente le aree potenzialmente problematiche ed evitare varie irregolarità. Un robot aspirapolvere non è perfetto e 
deve prima "familiarizzare" con il nuovo ambiente per poter svolgere i propri compiti a lungo termine e in modo affidabile. 
Non bisogna farsi ingannare dal movimento apparentemente illogico: un robot pulisce in modo diverso da una persona. Il 
risultato sarà comunque soddisfacente. Questo robot aspirapolvere è munito di speciali sensori ad ultrasuoni per riconosce-
re in maniera precisa gli ostacoli. Quindi, se nell’appartamento sono presenti mobili neri, la loro individuazione aumenterà 
fino al 70% e il robot difficilmente urterà contro i mobili come i robot aspirapolvere convenzionali. Il robot aspirapolvere 
passa sopra i listelli per pavimenti fino ad un'altezza di circa 1-1,5 cm. Questo aspirapolvere non è destinato all’aspirazione 
delle impurità dai tappeti, ma serve per pulire esclusivamente le . Se intendete pulire un appartamento piuttosto grande 
o uno spazio con superficie superiore a 80 m2, consigliamo di ripartire l’ambiente in più parti e di pulirle gradualmente. 
O altrimenti potete pulire le stanze singolarmente. In caso di pulizia di 
superfici particolarmente ampie con un unico ciclo di pulizia, si rischia 
di ottenere un risultato di bassa qualità; ed è anche possibile che al ter-
mine della pulizia il robot faccia difficoltà a trovare la base di ricarica.

Come iniziare - istruzioni rapide

Consigli prima della prima pulizia

Il robot non deve entrare in contatto diretto 
con acqua o altri liquidi. Non pulire mai il ro-
bot con un panno bagnato, ma solo asciutto.

Attenzione!



Corpo dell'aspirapolvere

Pulsanti touch per i comandi

Display LED

Coperchio dell’aspirapolvere

Paracolpi anteriore

Interruttore principale

Coperchio del 
contenitore della 
polvere

Descrizione dell'aspirapolvere

Contenitore 
della 
polvere
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Avete un tappeto in casa?  
Questo robot aspirapolvere non è idoneo per la pulizia di tappeti; pertanto, se lo impiegate per aspirare impurità da un 
tappeto, è possibile che il risultato sia poco soddisfacente. In caso di installazione di modulo mop con spolverino, 
è necessario impedire che il robot vada a finire su eventuali tappeti.   
Soluzione: Utilizzare un nastro magnetico per delimitare la zona che il robot aspirapolvere non deve raggiungere. 
Lo spazio sotto il mobile è troppo esiguo? 
Può succedere che lo spazio sotto alcuni mobili sia di altezza pari a quella dell’aspirapolvere. Il robot potrebbe inserirsi 
sotto il dato mobile per eseguire la pulizia, ma poi potrebbe incastrarsi senza riuscire ad uscire fuori. In maniera analo-
ga, potrebbe anche rimanere bloccato sotto un termosifone a parete.  
Soluzione: Consigliamo prima di tutto di misurare l’altezza degli spazi sotto i mobili nell’appartamento, in modo tale da 
evitare situazioni del genere. L’aspirapolvere dovrebbe essere almeno di 1 cm più basso rispetto alla zona da pulire. 
Nell’appartamento ci sono cavi di elettrodomestici o computer sistemati a terra alla rinfusa?  
Fare attenzione affinché, durante la pulizia, l’aspirapolvere non entri in contatto con i cavi. È possibile infatti che il cavo 
si attorcigli e finisca per provocare la caduta dell’apparecchio collegato e causare danni. Particolarmente sensibili sono 
i cavi sottili.   
Soluzione: Prima di iniziare la pulizia, eliminare i cavi dal pavimento o coprirli per bene. 
Nell’appartamento sono presenti listelli sul pavimento o soglie?  
Se i listello o le soglie hanno un’altezza o un profilo di una certa specificità, può succedere che il robot si blocchi e non 
vada avanti. 
Soluzione: Consigliamo di definire lo spazio da pulire in modo tale che il robot eviti di passare sul listello o soglia. 
Nella camera entra luce solare diretta? 
Se il sole batte direttamente sul pavimento della camera, i sensori potrebbero valutare la data zona come un ostacolo, 
con conseguente interruzione della pulizia.  
Soluzione: Assicurare un opportuno oscuramento della stanza.

Situazioni che potrebbero verificarsi in fase di prima pulizia e rispettive soluzioni:
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Testa di aspirazione ACTIVE 
BRUSH con spazzola rotante

Ruota sinistra

Spazzola laterale sinistra

Coperchio 
inferiore

Coperchio della batteria

Ruota anteriore

Contatti per la ricarica automatica

Spazzola laterale destra

Ruota destra

Connettore 
per la ricarica

Display touch dell’aspirapolvere

1
2

HOME MAX PLAN WALL

3 4 5 6

I simboli numerici sul display indicano le impostazioni del tempo, lo stato di ca-
rica e i codici delle segnalazioni di errore o il tipo di modalità di pulizia. I simboli 
sono composti da cifre, lettere e caratteri speciali.

A)	 Attivazione dell’aspirapolvere dalla modalità sospensione alla modalità 		
	 “pronto”. Premendo il pulsante per tre secondi, il robot aspirapolvere torna in 	
	 modalità sospensione. 
B)	 Avvio della pulizia = start/stop. 
C)	 Conferma dei dati impostati nel corso della programmazione del timer.

Pulsanti di comando sul display:

1

2



Consiglio

8

"HOME"	 A) Ricarica automatica del robot. Dopo la pressione del pulsante 	
	 “HOME” il robot ricerca automaticamente la base di ricarica. 
	 B) Pulsante ausiliario in fase di impostazione del timer pulizia. 
	 C) Abbinamento dell’aspirapolvere con l’app

"MAX"	 A) Programma pulizia con aspirazione turbo. 
	 B) Pulsante ausiliario in fase di impostazione del timer pulizia.

"PLAN"	 A) Impostazione del timer pulizia. 
	 B) Impostazione dell’intervallo di tempo attuale sul robot aspirapolvere.

"WALL"	 Programma per la pulizia agli angoli e lungo le pareti.

3

4

5

6

Attivazione/disattivazione delle segnalazioni sonore. Premere con-
temporaneamente i pulsanti “HOME” e “WALL” per attivare/disattivare 
tutte le segnalazioni sonore e gli avvertimenti del robot.

Utilizzo del robot aspirapolvere

Impostazione della voce del robot
Per impostare la voce del robot ricorrere al triplice tocco come 
illustrato. Con una mano premere contemporaneamente i pulsanti 
CLK e ON/OFF del telecomando; con l’altra mano premere il pulsante    
       direttamente sul touch screen del robot aspirapolvere.

Ripremendo il pulsante MODE sul telecomando selezionare la lingua 
desiderata per il proprio robot. È possibile seguire la modifica della 
selezione sul display del telecomando.

MODE 1 – Inglese / MODE 2 – Ceco / MODE 3 – Ungherese Conferma-
re la scelta mediante il pulsante ON/OFF. L’impostazione può essere 
effettuata comodamente dall’app mobile.

Display 
Pulsante PLAN (impostazione del timer)
Pulsante HOME (ricarica automatica,
l’aspirapolvere inizia a cercare la base di ricarica per ricaricare 
la batteria)
Pulsanti direzionali (navigazione manuale del movimento del 
robot quando non è in modalità pulizia; durante la navigazione 
il robot non aspira)
Pulsante ON/OFF (acceso/spento/start/stop)
Pulsante MODE (selezione delle modalità di pulizia)
Pulsante CLK (impostazione orario)
Pulsante MAX (programma con aspirazione turbo)4

1

2

3

5

6 7 8

Mediante il telecomando è possibile comandare il robot aspirapolve-
re con contatto visivo. Prima di utilizzare il telecomando assicurarsi 
che l’interruttore principale sul corpo del robot aspirapolvere sia in 
posizione ON. Puntare il telecomando verso il robot aspirapolvere e 
premere il tasto della funzione desiderata.
Nota: prima dell’uso inserire nel telecomando due batterie tipo AAA. 
Se si prevede di non impiegare per un po’ di tempo il telecomando, 
estrarre le batterie.

Telecomando

1)
2)
3)
4) 

5) 
 

6)
7)
8)
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Attenzione! Prima di procedere alla ricarica, accertarsi che l'interruttore principale sia in posizione "Acce-
so". Se è in posizione "Spento", il robot aspirapolvere non si carica.
Il robot aspirapolvere è alimentato da una batteria situata nel corpo 
dell'aspirapolvere. Se il robot aspirapolvere ha iniziato le operazioni di 
pulizia partendo dalla base di ricarica, al termine delle stesse ricercherà di 
nuovo la base di partenza per ricaricarsi. Per conseguire la massima durata 
della batteria, rispettare le raccomandazioni per un uso regolare del robot, 
anche in caso di interruzione prolungata dell'uso (ad esempio quando si va 
in vacanza).

Si raccomanda di mantenere sempre attiva la base di ricarica, collegata alla 
rete elettrica, e il robot aspirapolvere collocato sulla base tra una pulizia re-
golare e l’altra. Il consumo di energia elettrica è minimo. La base di ricarica 
assicura una manutenzione ottimale della batteria e il robot aspirapolvere 
è sempre pronto all'uso.

Se non si desidera utilizzare in continuazione la base di ricarica, è possi-
bile mantenere il robot nello stato spento tra un ciclo e l’altro. Al termine 
della pulizia, ricaricare immediatamente il robot fino alla piena capacità 
della batteria e spegnere l’interruttore principale sul lato del corpo del 
robot. Questo è l’unico modo per conservare il robot per usi futuri senza 
rischiare di danneggiare la batteria.

Ricarica

Contatti per la ricarica

Spia di collegamento alla 
rete elettrica

Presa
per 
connettore

2

fig. A fig. B

Posizione della base di ricarica 
Posizionare la base di ricarica contro una parete e rimuovere tutti gli 
oggetti a 1 m di distanza da entrambi i lati e a 2 m di fronte alla base, 
per evitare interferenze con il raggio di guida dello spostamento au-
tomatico di parcheggio. Se i raggi di guida sono ostacolati da oggetti 
posti intorno alla base, il robot non sarà in grado di localizzare la base 
di ricarica e raggiungerla correttamente. È possibile fissare la base di 
ricarica al pavimento con del nastro biadesivo.

1

Ricarica automatica
Se nel corso delle operazioni di pulizia l’aspirapolvere rileva che la batteria è scarica, inizierà 
automaticamente a dirigersi verso la base di ricarica.

Se l’aspirapolvere sta pulendo in una stanza diversa da quella in cui è collocata la base di 
ricarica, potrebbe fare difficoltà a trovare la base di ricarica. In questi casi, il più delle volte, 
l’aspirapolvere rimane nel punto in cui ha esaurito la carica della batteria senza trovare la base 
di ricarica. Bisognerà dunque portarlo manualmente sulla base di ricarica e lasciarlo ricaricare.

3

Ricarica manuale dell’aspirapolvere
A) Ricarica dell’aspirapolvere direttamente tramite l’adattatore elettrico.  
Inserire la spina dell’adattatore elettrico nel foro corrispondente sulla base di ricarica; quindi inseri-
re l’adattatore elettrico nella presa. Accendere l'aspirapolvere con l'interruttore principale.

B) Approntare la base di ricarica secondo le istruzioni dell’articolo “Posizione della base di 
ricarica” 
Posizionare il robot aspirapolvere manualmente nella base di ricarica; la ricarica parte automati-
camente. O altrimenti impartire l’ordine di ricarica dell’aspirapolvere in quel momento fuori dalla 
base di ricarica. Premere il pulsante “HOME” sul telecomando o sul touch screen dell’aspirapolvere. 
Il robot aspirapolvere ricercherà automaticamente la base di ricarica e – una volta trovatala – ini-
zierà a ricaricarsi. Vedi fig. B 



Tenere sempre la base di ricarica collegata alla presa elettrica; in caso contrario, il robot aspirapolvere non 
sarà in grado di trovarla e non potrà ricaricarsi automaticamente.
Prima di procedere alla ricarica della batteria è necessario che l’interruttore principale sul lato dell’aspirapol-
vere sia in posizione “ON”. Prima di utilizzare il robot aspirapolvere per la prima volta, caricare completamen-
te la batteria.
Se la batteria si scarica del tutto, sarà necessario mettere a ricaricare il prima possibile il robot aspirapolvere.
Se non si utilizza il robot aspirapolvere per un periodo prolungato, ricaricare completamente il robot 
e impostare l’interruttore principale sul lato dell’aspirapolvere in posizione “OFF”.
Non utilizzare il robot aspirapolvere mentre è in carica.
Se la batteria del robot aspirapolvere si scarica durante la pulizia, il robot segnala lo stato di batteria scarica 
con un messaggio vocale e cerca la base di ricarica per ricaricarsi. 

Istruzioni generali per la ricarica

Stato della batteria sul display dell’aspirapolvere batteria completamente carica

la batteria è scarica

ricarica in corsoConsigli per prolungare la vita utile della batteria

1

2

Accensione / modalità “pronto” / modalità “sospensione” / spegnimento 

A)	 Prima di utilizzare il robot aspirapolvere per la prima volta, caricare completamente la batteria. 
B)  Se la batteria è scarica, caricare immediatamente il robot aspirapolvere. 
C)	 Se non si utilizza il robot aspirapolvere per un periodo di tempo prolungato, caricare completamente la batteria, spegnere il 
robot aspirapolvere con l’interruttore principale e riporlo in un luogo fresco e asciutto. 
D)	 Se non si utilizza il robot aspirapolvere da più di tre mesi, caricarlo direttamente con l'adattatore elettrico. 
E)	 Tra un ciclo di pulizia e l’altro, lasciare l’aspirapolvere sulla base di ricarica: ciò consentirà di conservare la batteria in condizio-
ni ottimali. 
F)	 Non lasciare mai il robot aspirapolvere acceso se scarico. Ciò può causare danni irreversibili alla batteria. Pertanto, se il robot 
è scarico, lasciarlo ricaricare automaticamente tramite la base di ricarica o ricaricarlo immediatamente con l'adattatore. Il robot 
completamente carico può restare sulla base di ricarica, pronto per il successivo ciclo di pulizia; o altrimenti potete spegnerlo 
con l’interruttore principale sul lato del corpo del robot e riporlo per essere utilizzato non appena ce ne sarà bisogno.

3

Accensione 
A) Accertarsi che l’interruttore principale sul lato del corpo del robot aspirapolvere sia in posizione 
“ON”. Dopo di che attivare il robot premendo il pulsante . 
B) Premere il pulsante       sul robot aspirapolvere oppure “ON/OFF” sul telecomando – l’aspirapolvere 
inizia a pulire.

Nota: Se il display sull’aspirapolvere è spento, significa che il robot è in modalità sospensione. Questa 
modalità scatta in automatico dopo l’accensione del robot con l’interruttore principale. Per attivare il 
robot bisognerà premere il pulsante         sul touch screen oppure il tasto ON/OFF sul telecomando. Il 
display si illumina e il robot è pronto per adempiere ad ulteriori istruzioni. 

Modalità “pronto” 
La modalità “pronto” significa che il robot aspirapolvere è acceso e attende la vostra selezione del 
programma pulizia. Per interrompere le operazioni di pulizia in corso e per passare alla modalità 
“pronto”, premere       sul robot aspirapolvere oppure “ON/OFF” sul telecomando. Il robot aspirapolve-
re interrompe la pulizia e rimane in modalità “pronto”.

Modalità “sospensione” 
La modalità sospensione serve per risparmiare energia quando il robot aspirapolvere non viene 
utilizzato per un po’. Il robot aspirapolvere passa alla modalità sospensione in automatico, se non 
riceve alcun ordine per più di 60 secondi. In modalità sospensione il display dell’aspirapolvere è 
completamente spento. Per risvegliare il robot basta premere il pulsante         sul robot aspirapolvere 
oppure “ON/OFF” sul telecomando. Dopo il passaggio del robot dalla modalità “pronto” alla modalità 
sospensione tenere premuto il tasto         sul robot aspirapolvere per 3 secondi. La modalità sospensio-
ne è inattiva se il robot è collegato alla rete elettrica oppure si trova nella base di ricarica. Se il robot è 
in modalità sospensione non è possibile gestirlo con l’app mobile. 10

Se il robot si blocca durante la fase di pulizia, è importante che non venga lasciato troppo a lungo fermo; altrimenti 
potrebbe scaricarsi completamente la batteria. La detta condizione può causare danni significativi all’accumulatore. 
Pertanto, se il robot non ha terminato la pulizia e si è fermato senza trovare la base di ricarica, sarà necessario portarlo 
il prima possibile sulla base di ricarica e poi riprendere le operazioni di pulizia solo a ricarica effettuata.
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Spegnimento 
Per spegnere completamente il robot aspirapolvere, portare l’interruttore principale sul lato del 
corpo dell’aspirapolvere in posizione “OFF”/Spento.

4

Controllare le spazzole laterali

Pulire l’apertura di aspirazione

L’impostazione dell’avvio ritardato è stata completata

L’avvio ritardato non è impostato

Verificare il paracolpi anteriore

Pulizia avviata

Pulizia terminata

Sto attivando il sistema, attendere prego

Elenco delle segnalazioni vocali

Attendere prego, sto elaborando le istruzioni

Ricaricare la batteria prego

La ricarica è iniziata

La ricarica è stata completata

Accendere l’interruttore principale

Posizionare l’aspirapolvere sul pavimento

Controllare le ruote

Riposizionare il contenitore della polvere

Pulizia rapida sistematica (Quick cleaning)
Nel corso di questo programma il robot pulisce sistematicamente e passa in ciascun punto una sola 
volta. Una volta che ha coperto l'intero spazio, smette di pulire. Questa modalità è idonea per pulizie 
regolari di mantenimento.

•	 Attivazione della modalità: Premere il pulsante       sul touch screen del robot o il tasto ON/OFF del 
telecomando. Per interrompere la pulizia premere di nuovo il pulsante        sul touch screen dell’aspira-
polvere o il tasto ON/OFF del telecomando o nell’app mobile. 

•	 Durata della modalità: Dipende dalle dimensioni dello spazio da pulire. Il robot rileva automatica-
mente se lo spazio è stato completamente trattato.

Pulizia profonda (Deep cleaning)
Nel corso di questo programma il robot pulisce sistematicamente e passa in ciascun punto due volte. 
In questa maniera viene assicurata una pulizia profonda ed accurata. Questa modalità è idonea per la 
pulizia profonda di spazi piccoli.

•	 Attivazione della modalità: Attivare la pulizia sistematica mediante il tasto ON/OFF del telecoman-
do. Non appena il robot si mette in movimento, premere il pulsante “MODE” del telecomando per 4 volte 
consecutive. Sul display del telecomando, nell’angolo in basso a destra, viene visualizzata la dicitura 
“MODE 4”, mentre sul display del robot aspirapolvere compare “Mod4”. Nei passaggi tra una modalità e 
l’altra attendere sempre la conferma della selezione mediante segnale acustico dell’aspirapolvere. Per 
interrompere la pulizia premere di nuovo il pulsante ON/OFF del telecomando o nell’app mobile. 

•	 Durata della modalità: Dipende dalle dimensioni dello spazio da pulire.

Modalità di pulizia

•	 Se il robot aspirapolvere ha iniziato le operazioni di pulizia partendo dalla base di ricarica, al termine 	
	 delle stesse ricercherà di nuovo la base di partenza per ricaricarsi
•	 Se il robot aspirapolvere ha iniziato le operazioni di pulizia al di fuori della base di ricarica, la pulizia sarà
	 portata a termine nello stesso punto in cui è stata avviata.

Tutte le modalità di pulizia possono essere selezionate comodamente nell’app mobile. I programmi più 
frequentemente utilizzati sono però sul touch screen del robot e vengono selezionati con il telecomando.
Per tutte le modalità di pulizia è po;ssibile utilizzare il modulo mop e lo spolverino in microfibra; e nel corso 
dell’aspirazione è anche possibile pulire la superficie liscia rimuovendo la polvere sottile. In questa maniera 
si ottiene una pulizia al massimo livello.
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Modalità timer pulizia
Grazie alla programmazione con timer, il robot aspirapolvere 
lascerà la base di ricarica nel giorno e nell’ora esatti di programma-
zione ed inizierà automaticamente a svolgere le operazioni di puli-
zia in modalità Quick cleaning. Per la pulizia programmata a tempo, 
è necessario che il robot sia sempre pronto nella base di ricarica. Al 
termine della pulizia torna automaticamente alla base. 
•	 Attivazione della modalità: vedi Timer pulizia, pag. 13
•	 Durata della modalità: Dipende dalle dimensioni dello spazio da 
pulire.

Pulizia agli angoli e lungo le pareti
In questa modalità, il robot aspirapolvere pulirà le zone lungo le pa-
reti o i lati dei mobili, rimuovendo accuratamente le impurità anche 
dagli angoli. Passa dapprima lungo le pareti a distanza di circa 10 cm 
e successivamente torna ad attraversare raso raso la lunghezza delle 
pareti. Al termine della pulizia, il robot torna automaticamente alla 
base di ricarica.
•	 Attivazione della modalità: Premere il pulsante “WALL” sul touch 
screen dell’aspirapolvere o attivare il programma sul telecomando.
Attivare innanzitutto la pulizia sistematica mediante il tasto ON/
OFF del telecomando. Non appena il robot si mette in movimento premere il pulsante “MODE” del 
telecomando 1 sola volta. Sul display del telecomando, nell’angolo in basso a destra, viene visualizzata 
la dicitura “MODE 1”, mentre sul display del robot aspirapolvere compare “Mod1”. Nei passaggi tra una 
modalità e l’altra attendere sempre la conferma della selezione mediante segnale acustico dell’aspira-
polvere. Per interrompere la pulizia premere di nuovo il pulsante ON/OFF del telecomando o nell’app 
mobile. 
•	 Durata della modalità: Dipende dalle dimensioni dello spazio da pulire.

Pulizia mirata Spot
Durante questo processo di pulizia, il robot sfrutta l’aspirazione turbo 
e pulisce sistematicamente e precisamente la data zona, con superfi-
cie 2 x 2 m2. Questo programma è adatto per rimuovere, ad esempio, 
rifiuti sparsi o tappeti. Al termine della pulizia il robot si ferma lì dov’è 
e resta pronto per eseguire ulteriori istruzioni.
•	 Attivazione della modalità: Attivare la pulizia sistematica median-
te il tasto ON/OFF del telecomando. Non appena il robot si mette 
in movimento, premere il pulsante “MODE” del telecomando per 2 
volte consecutive. Sul display del telecomando, nell’angolo in basso 
a destra, viene visualizzata la dicitura “MODE 2”, mentre sul display del 
robot aspirapolvere compare “Mod2”. Nei passaggi tra una modalità e 
l’altra attendere sempre la conferma della selezione mediante segnale 
acustico dell’aspirapolvere. Per interrompere la pulizia premere di 
nuovo il pulsante ON/OFF del telecomando o nell’app mobile.

Pulizia con aspirazione turbo (Max cleaning)
Durante questa pulizia, il robot attiva automaticamente la turbo-aspira-
zione, aumenta la velocità della spazzola rotante e rallenta il movimen-
to per rendere l'aspirazione il più efficiente possibile. 

•	 Attivazione della modalità: Premere il pulsante “MAX” sul touch 
screen dell’aspirapolvere o sul telecomando. Per interrompere la pulizia 
premere il pulsante        sul touch screen dell’aspirapolvere o il tasto ON/
OFF del telecomando o nell’app mobile.

•	 Durata della modalità: Dipende dalle dimensioni dello spazio da 
pulire.
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Il robot aspirapolvere è provvisto di tre tipi di sensori che assicurano l’orientamento nello spazio e influisco-
no sui movimenti attorno ai mobili e alle pareti 
•	 Sensori IR  •  Sensori ultrasuoni  •  Sensori magnetici a pavimento

Mobili neri
Se nella stanza ci sono mobili o pareti scure è possibile che non vi sia un buon riflesso dei raggi IR verso 
i sensori nel paracolpi; in questo caso, quando incontra l’ostacolo, l’aspirapolvere rimbalzerà grazie al para-
colpi ammortizzato. La stessa cosa avviene quando l’aspirapolvere si trova davanti ad un ostacolo stretto 
(per esempio la gamba di una sedia). Non si tratta di un difetto funzionale dell’aspirapolvere, ma di una 
caratteristica strutturale; il fenomeno è dunque del tutto normale. Questo robot aspirapolvere è munito di 
sensori ad ultrasuoni che riconoscono bene le superfici nere e riducono il rischio di urto del 70% rispetto ai 
comuni robot.

Sensori

Timer pulizia

Impostazione del timer pulizia (pulizia programmata)
Il robot aspirapolvere può essere programmato solo in modalità “pronto” o in modalità “ricarica”. Se il 
robot aspirapolvere è in modalità sospensione, premere       sul robot aspirapolvere oppure “ON/OFF” sul 
telecomando per passare alla modalità “pronto”.

Prima di impostare il timer pulizia impostare innanzitutto l’orario attuale sul touch screen del robot e sul 
telecomando. 

Il timer pulizia può essere impostato in tre maniere diverse:
1. Sul robot aspirapolvere
Impostare l’orario esatto in cui il robot deve iniziare a pulire. Dopo di che il robot effettuerà la pulizia ogni 
giorno della settimana, all’orario prefissato.
2. Con telecomando
Nel timer bisogna impostare il ritardo temporale; vale a dire tra quanto tempo il robot deve iniziare a pu-
lire. Dopo di che il robot effettuerà la pulizia ogni giorno della settimana, all’orario prefissato. 
3. Nell'app per dispositivi mobili
Nel timer si imposta l’orario per ogni giorno della settimana in cui il robot deve pulire. 

Utilizzare il timer della pulizia per impostare una pulizia programmata. Il robot aspirapolvere inizia a pulire 
automaticamente all'ora e nel giorno programmati.

Prima di impostare il timer è indispensabile dapprima sincronizzare gli orologi su tutti i dispositivi utilizzati 
(robot, telecomando).

Il timer può essere impostato sul display del robot oppure col telecomando, o ancora tramite l’app per 
dispositivi mobili.

Pavimento molto scuro, nero o con contrasti cromatici
Dato il principio di funzionamento dei sensori IR anti-caduta, questi tipi di rivestimenti per pavimenti non si 
adattano alla pulizia mediante questo robot aspirapolvere.
Se durante la pulizia di un pavimento di questo tipo si verifica un problema, il robot indietreggia di fronte al 
pavimento, lo evita, ecc. La soluzione può essere quella di chiedere lo scollegamento dei sensori anticaduta 
che si trovano sul telaio del robot. La regolazione può essere effettuata solo se nell’abitazione non ci sono 
scale o zone sopraelevate da cui il robot potrebbe cadere dopo la disconnessione di questi sensori. Conta-
ttare un nostro centro di assistenza autorizzato per l'esecuzione dello scollegamento.

Impostazione dell’orario attuale

Il robot aspirapolvere può essere programmato solo in modalità “pronto” o in modalità “ricarica”. Se il 
robot aspirapolvere è in modalità sospensione, premere         sul robot aspirapolvere oppure “ON/OFF” sul 
telecomando per passare alla modalità “pronto”. Prima di impostare il timer pulizia impostare innanzitu-
tto l’orario attuale sul touch screen del robot e sul telecomando.
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A) Impostazione dell’orario attuale della pulizia direttamente sul robot aspirapolvere
Premere brevemente il pulsante “PLAN”. Sul touch screen del robot aspirapolvere comparirà l’orario aggi-
ornato del sistema e le prime due cifre a sinistra inizieranno a lampeggiare. Agire sul pulsante “HOME” 
per aumentare il valore o sul pulsante “MAX” per ridurre il valore. Proseguire con l’impostazione dei minu-
ti. Dopo la pressione del pulsante       iniziano a lampeggiare le due cifre a destra.

Agire sul pulsante “HOME” per aumentare il valore o sul pulsante “MAX” per ridurre il valore. Dopo la 
conferma dei dati impostati, premere il pulsante        e poi il pulsante “PLAN” per salvare i dati impostati. 
I dati impostati vengono salvati nella memoria del robot solo nel momento in cui si riaccendono tutte le 
spie blu sul touch screen dell’aspirapolvere. Se le spie non sono accese, vuol dire che il robot sta ancora 
elaborando i dati; durante questa fase si prega di non impartire alcun comando. (Se premete il pulsante 
“PLAN” nel corso dell’intervallo di impostazione, i valori impostati non verranno salvati).

Tutti gli step in fase di impostazione dell’orario vanno realizzati uno dopo l’altro senza interruzione. Se tra 
uno step e un altro passano più di 10 secondi, la programmazione viene terminata automaticamente e 
i dati non vengono salvati.

Impostazione del timer

A) Impostazione del timer pulizia direttamente sul robot aspirapolvere 
A questo punto bisogna impostare l’orario in cui l’aspirapolvere dovrà iniziare da solo la pulizia automati-
ca ciascun giorno della settimana.

Tenere premuto per 3 secondi il pulsante “PLAN” finché sul display del robot aspirapolvere non compare 
“00:00” e finché non iniziano a lampeggiare le prime due cifre a sinistra, per l’impostazione dell’ora.

Agire sul pulsante “HOME” per aumentare il valore o sul pulsante “MAX” per ridurre il valore. Proseguire 
con l’impostazione dei minuti. Dopo la pressione del pulsante         iniziano a lampeggiare le due cifre 
a destra. Agire sul pulsante “HOME” per aumentare il valore o sul pulsante “MAX” per ridurre il valore. 
Per confermare i dati impostati premere il pulsante        ; il robot dà conferma del salvataggio dei dati 
mediante messaggio vocale.

Dopo qualche secondo, la visualizzazione del timer impostato per la pulizia passa all’orario aggiornato. 
I dati impostati vengono salvati nella memoria del robot solo nel momento in cui si riaccendono tutte le 
spie blu sul touch screen. Se le spie non sono accese, vuol dire che il robot sta ancora elaborando i dati; 
durante questa fase si prega di non impartire alcun comando. Per uscire immediatamente dalla modalità 
timer premere il pulsante “PLAN”.

Nell’arco dell’intervallo di tempo da voi impostato il robot eseguirà la pulizia ogni giorno della settimana. 
Per verificare i dati impostati premere il pulsante “PLAN” sul telecomando; sul touch screen dell’aspirapol-
vere verrà visualizzato l’orario in cui l’aspirapolvere inizierà a pulire. 

B) Impostazione del timer pulizia tramite telecomando
L’avvio ritardato tramite telecomando viene impostato come ritardo rispetto all’orario reale. L’intervallo di 
tempo dopo il quale il robot aspirapolvere inizierà a pulire viene impostato a slot di 30 minuti.

Tenere premuto il pulsante “PLAN” sul telecomando finché sul suo display non iniziano a lampeggiare le 
prime due cifre a sinistra. Impostare il valore richiesto dell’intervallo di ritardo, mediante le frecce su e giù 
del pulsante direzionale. Per confermare i dati impostati bisogna premere il pulsante “ON/OFF”.

Per il corretto funzionamento del timer è indispensabile sincronizzare gli orologi del telecomando e 
dell’aspirapolvere.

Esempio: se il vostro orologio indica le 9:00 di mattina e voi impostate un ritardo di 6:30, il robot aspira-
polvere inizierà a pulire dopo 6 ore e 30 minuti a partire dall’impostazione del timer, ovvero alle 15:30. 
Questo dato temporale sarà visualizzato anche sul display dell’aspirapolvere dopo il salvataggio delle 
impostazioni. Se lasciate acceso l’interruttore principale sul robot aspirapolvere, dopo dovuta ricarica, si 
verrà a ripetere lo stesso tipo di pulizia ogni giorno alle ore 15:30. È possibile impostare l’avvio ritardato 
sul telecomando a prescindere dall’impostazione dell’avvio ritardato sull’aspirapolvere.

B) Impostazione dell’ora corrente sul telecomando 
Tenere premuto il pulsante “CLK” sul telecomando finché sul suo display non iniziano a lampeggiare le 
prime due cifre a sinistra. Impostare il valore richiesto dell’ora, mediante le frecce su e giù del pulsante 
direzionale. Premendo la freccia a destra si passa all’impostazione dei minuti. Impostare i minuti me-
diante i pulsanti direzionali su e giù. Proseguire con l’installazione del giorno nella settimana. Per passare 
all’impostazione dei giorni si usa il pulsante direzionale a destra. Scegliere il giorno agendo sulla freccia 
a destra: SUN-domenica, MON-lunedì, TUE-martedì, WED-mercoledì, THU-giovedì, FRI-venerdì, SAT-saba-
to. Per confermare i dati impostati bisogna premere il pulsante “CLK”. Per il corretto funzionamento del 
telecomando insieme all’aspirapolvere è necessario impostare lo stesso orario su entrambi i dispositivi.
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Annullamento del timer

Per verificare la corretta impostazione del timer, premere il pulsante “PLAN”; sul touch 
screen del robot comparirà il timer impostato sull’aspirapolvere; sul display del telecoman-
do comparirà invece il ritardo temporale impostato tramite telecomando.

Il controllo delle impostazioni può essere realizzato comodamente anche mediante l’app 
per dispositivi mobili, che offre un quadro sinottico di tutte le pulizie programmate.

Per annullare l’avvio ritardato, impostare valore timer zero (00:00) sul touch screen dell’aspirapolvere e sul 
telecomando. La cancellazione dei dati è confermata da un messaggio vocale.

Per verificare i dati cancellati premere il pulsante “PLAN” sul telecomando; sul touch screen 
dell’aspirapolvere verrà visualizzato 00:00. A questo punto il timer non è impostato. Un 
messaggio vocale confermerà che l’avvio ritardato non è più impostato.

Anche l’app per dispositivi mobili offre la possibilità di facile cancellazione delle pulizie 
impostate, compreso controllo retroattivo.

Tipi di aspirazione

8 000 AIRMAX TECHNOLOGY

Sistema extra efficace di aspirazione, specializzato nella pulizia di superfici lisce.
Inserire la speciale spazzola a lamella nella testa di aspirazione Active brush e collegare la testa al telaio 
del robot.

La pulizia programmata può essere impostata anche con l’ausilio dell’app per dispositivi mobili. 
Vedi versione aggiornata da scaricare, qui www.robzone.it/app-mobile

Per aumentare il livello di qualità della pulizia è possibile installare il modulo mop con spolverino; nel corso 
dell’aspirazione verrà anche rimossa la polvere sottile dalle superfici lisce.

A. Installazione modulo mop e spolverino

Pulizia a secco

1.	 Installazione dello spolverino 
Agganciare lo spolverino al lato inferiore del modulo mop 
mediante la speciale chiusura a velcro; verificare che la co-
nnessione sia ben salda – vedi Fig. 1. Le fibre del mop saranno 
dirette verso il pavimento. 
2.	 Installazione del modulo mop con mop sul corpo dell’as-
pirapolvere – Girare l’aspirapolvere e fissare il supporto del 
mop al corpo del robot aspirapolvere, spingendo le sporgen-
ze sul supporto mop dentro i punti di giunzione nel corpo del 
robot aspirapolvere. Fissare il modulo mop alla parte inferiore 
del robot – vedi Fig. 2.

1 2

Delimitazione dello spazio mediante nastro magnetico

Il nastro magnetico crea un muro per il robot aspirapolvere, che impedisce il suo 
passaggio. Il nastro magnetico può essere utilizzato per impedire che il robot 
aspirapolvere esca fuori dalla stanza da pulire (nastro tra gli infissi delle porte) 
oppure per proteggere oggetti fragili dal contatto con il robot aspirapolvere. 
Il nastro magnetico può anche essere impiegato per segnalare la presenza di 
tappeti, in caso di pulizia del pavimento con spolverino.

CONSIGLIO

CONSIGLIO
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Manutenzione Facile pulizia del contenitore della polvere

App mobile

In caso di necessità, lavare il contenitore della polvere con acqua calda corrente. 
Prima del lavaggio è necessario rimuovere il filtro Hepa.

Il robot aspirapolvere può essere controllato mediante app per dispo-
sitivi mobili. L’applicazione può essere scaricata qui: www.robzone.it/
app-mobile oppure cercando “Robzone” su Google Play e AppStore.
L’applicazione è compatibile con sistemi Android e iOS. 
Step 1: Scaricare l’app Robzone nel proprio cellulare o tablet 
Step 2: Registrarsi nell’app Robzone 
Step 3: Abbinare il robot all’app. A questo punto è possibile avviare 
online la pulizia
Per l’abbinamento del robot all’app si prega di seguire le nostre istruzi-
oni su www.robzone.it/servizio-clienti/manuali-da-scaricare/ 
In fase di abbinamento è necessario che il robot sia carico, in modalità 
“pronto” (interruttore principale acceso e display illuminato) e colloca-
to al di fuori della base di ricarica.

Prima dell’uso si prega di sciacquare il contenitore della polvere con acqua. In questa maniera si eviteranno 
successivi vortici di polvere e la contaminazione secondaria dell’aria con polvere. 
Dopo il lavaggio del cestino lasciarlo asciugare oppure asciugarlo per bene a mano. 
Il filtro Hepa va montato solo e sempre nel contenitore della polvere accuratamente asciugato.

!

Filtro fine principale

Maniglia
Contenitore 

della polvere

Filtro  
HEPA

Guarnizione 
filtro HEPA

Contenitore 
della polvere

Istruzioni per l’uso 
dell’app mobile

A

Si consiglia di svuotare e pulire il contenitore della polvere 
prima di ogni utilizzo o comunque ogni volta che si 
riempie, al fine di garantire una maggiore efficacia della 
pulizia e un corretto funzionamento dell’aspirapolvere. 
In fase di sostituzione o pulizia del filtro Hepa si prega di 
prestare attenzione al corretto reinserimento del filtro e 
della cornice di guarnizione nel contenitore della polvere. 
Consigliamo di controllare attentamente la collocazione 
dei detti elementi ancor prima di estrarli. Il filtro Hepa 
non va mai lavato con acqua, ma per pulirlo basta dargli 
dei colpetti o aspirare le impurità con un aspirapolvere 
classico.

1. Inserire il filtro nella cornice

2. Inserire la cornice con il filtro nel rispettivo foro in modo tale che il filtro si situi completamente all’interno del conteni-
tore e la sporgenza della cornice di tenuta (A) sia rivolta verso il basso – verso la parte tagliata per facilitare la rimozione 
del gruppo filtrazione.

Quali sono tutte le cose che potete fare attraverso l’app? 
•	 Seguire in tempo reale il percorso di pulizia. 
•	 Questo robot aspirapolvere non consente la mappatura delle 		
	 stanze e il lavoro con le mappe nell’app.
Il robot disegna e condivide online il percorso preciso dei propri 
movimenti durante la pulizia. 
•	 Controllo dello stato robot nel dato momento. 
•	 Scelta di modalità di pulizia selezionate. 
•	 Avvio e terminazione della pulizia in qualsiasi momento e da 		
	 dovunque vi troviate. 
•	 Comandi direzionali dell’aspirapolvere.
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Pulizia del filtro

A)	 Dopo circa 15-30 giorni pulire il filtro HEPA con un pennellino.
Gli intervalli di pulizia possono variare in base al livello delle impurità e alla frequenza di utilizzo del 
robot. Mai utilizzare il robot con la filtrazione contaminata. 
B)	 Il filtro principale e il filtro HEPA possono essere sostituiti con nuovi filtri in caso di necessità. In fase 
di sostituzione del filtro HEPA non gettare la guarnizione attorno al filtro HEPA. 
MAI LAVARE IL FILTRO HEPA CON ACQUA. La vita utile del filtro HEPA è di circa 1 anno. Questo dato 
cambia può cambiare però a seconda dei singoli casi. Dipende sempre dallo stato reale del filtro, della 
frequenza di utilizzo e dall’ambiente da pulire.
NON UTILIZZARE MAI IL ROBOT ASPIRAPOLVERE SENZA IL FILTRO HEPA. MAI ASCIUGARE I FIL-
TRI SOTTO LA LUCE SOLARE DIRETTA.

I filtri puliti e il contenitore vuoto aumentano notevolmente la qualità della pulizia.

Aprire il coperchio sollevandolo. Estrarre il cestino.

Estrarre 
e pulire il filtro HEPA.

Lavare il contenitore della polvere con acqua e 
pulire il filtro fine principale con un pennellino.

Ricollocare il filtro Hepa e il filtro fine 
principale nel cestino.

Gettare via le impurità dal cestino.
Aprire il contenitore della polvere 
ed estrarre il filtro fine principale.

Pulizia di ruote e sensori

Strofinare delicatamente le ruote e i sensori con 
un panno o una spazzola asciutta. Pulire le ruote 
rimuovendo capelli e impurità incagliate.

CONSIGLIO
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Pulizia delle spazzole laterali

•	 Controllare regolarmente che le spazzole laterali non siano danneggiate,  
	 sporche o piene di capelli.
•	 Se le spazzole laterali sono curve o sfilacciate, rimuoverle e immergerle in acqua 	
	 calda per 5 secondi.
•	 Se le spazzole laterali sono irreversibilmente danneggiate, sostituirle con altre 	
	 nuove. Rimuoverle tirando verso l'alto, installarle premendo verso il basso.
•	 Prestare attenzione alle marcature R (destra) e L (sinistra) per il corretto 
	 montaggio delle spazzole laterali.

Pulizia della superficie dell'aspirapolvere

È possibile rimuovere la polvere dalla superficie del robot aspirapolvere con un panno asciutto. 
Non lavare mai il robot aspirapolvere con acqua o con un panno bagnato! 
Liquidi o umidità potrebbe penetrare nell'apparecchio e causare danni permanenti all'elettronica del 
robot.

Pulizia dei contatti per la ricarica

Strofinare delicatamente i contatti di rica-
rica del robot aspirapolvere e della base di 
ricarica con un panno o una spazzola.

Mai pulire il robot strofinandolo con un panno bagnato o umido.!

Pulizia della testa con spazzola rotante

Estrarre il componente con la spazzola rotante. Rimuovere il pezzo della spazzola e pulire sia la spazzola 
che il suo coperchio con un panno o un pennellino, come illustrato nel disegno qui di seguito. Per toglie-
re i capelli attorcigliati si possono usare anche delle forbici, ma delicatamente.

Verificare regolarmente che attorno alla spazzola non siano avvolti capelli o peli di animali. Controllare 
accuratamente anche i piccoli assi laterali della spazzola. La spazzola sporca potrebbe far ingrippare il 
motorino della spazzola e dunque impedire il funzionamento del robot.

B) Estrarre i fermi tirandoli e sbloccare la 
griglia.

A) Premere il beccuccio per allentare la 
testa e procedere all’estrazione.
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Inserimento e sostituzione della batteria

A) Rimuovere le due viti del coperchio della batteria.
B) Rimuovere il coperchio della batteria.
C) Rimuovere la batteria con l’ausilio delle due fascette ai lati della batteria.
D) Scollegare i connettori che collegano la batteria al corpo del robot aspirapolvere.
E) Inserire una nuova batteria.
F) Collegare i connettori.
G) Rimettere in posizione il coperchio della batteria e assicurarsi che la spazzola laterale non sia 
schiacciata.
H) Avvitare le due viti del coperchio della batteria.
Nota: Utilizzare solo batterie approvate dal produttore e dal venditore del robot aspirapolvere.

Cura dello spolverino

Lo spolverino può essere lavato in lavatrice con programma automatico per capi delicati, con tem-
peratura dell’acqua max. 30 °C. Dopo il lavaggio consigliamo di raddrizzare lo spolverino e lasciarlo 
asciugare su una base diritta.

Nota: Nel ricollocare la spazzola in sede si 
prega di rispettare la corretta sequenza di 
inserimento dei singoli componenti.

D) Estrarre la spazzola e rimuovere la 
polvere e le impurità incagliate.

C) Aprire la chiusura di sicurezza.

Spegnere sempre l'interruttore principale sul lato del robot prima di maneggiare 
la batteria.



Codice errore Motivo Soluzione

E1 

E2 

E3  
 

E11 
 
 

E12 
 

E13 
 

E21

E22 

E31 

E32 
 
E33

E41 
 

E43 

E44 

E45, E42 
 

E46 

ERRO

Il contenitore della polvere manca 
oppure è stato erroneamente inserito

Problema di alimentazione.  
L’interruttore principale è spento

Problema di alimentazione 
 

Avviso sensore anticaduta a sinistra 
 
 

Avviso sensore anticaduta a destra 
 

Avviso sensore anticaduta anteriore 
 

Ruota sinistra bloccata 

Ruota destra bloccata 

I sensori sul paracolpi segnalano un 
ostacolo

Errore sensori dalla parte destra o ante-
riore del paracolpi

Errore sensori paracolpi anteriore

Ruota sinistra sovraccaricata 
 

Spazzola laterale sinistra sovraccaricata 

Spazzola laterale destra sovraccaricata 

Ruota destra sovraccaricata 
 

Spazzola rotante sovraccaricata 

Interruttore principale spento

Inserire il contenitore della polvere nell’aspirapolvere e 
verificare il suo corretto inserimento.

Accendere l’interruttore principale sul corpo dell’aspira-
polvere (sul lato destro dell’aspirapolvere).

Verificare il corretto collegamento dell’aspirapolvere 
alla base di ricarica. Accertarsi che la batteria abbia una 
capacità sufficiente.

Collocare l’aspirapolvere su una superficie dritta; verifi-
care che non vi siano irregolarità sul pavimento; pulire il 
telaio dell’aspirapolvere dove sono collocati i sensori. 

Collocare l’aspirapolvere su una superficie dritta; verifi-
care che non vi siano irregolarità sul pavimento; pulire il 
telaio dell’aspirapolvere dove sono collocati i sensori.

Collocare l’aspirapolvere su una superficie dritta; verifi-
care che non vi siano irregolarità sul pavimento; pulire il 
telaio dell’aspirapolvere dove sono collocati i sensori.

Accertarsi che la ruota sinistra non si sia bloccata per via 
delle irregolarità sul pavimento.

Accertarsi che la ruota destra non si sia bloccata per via 
delle irregolarità sul pavimento.

Pulire il paracolpi e il telaio dell’aspirapolvere dove sono 
collocati i sensori.

Pulire il paracolpi 

Pulire il paracolpi

Verificare che attorno alla ruota sinistra non siano 
attorcigliate impurità e che non vi siano corpi estranei 
che la bloccano.

Verificare che attorno alla spazzola laterale sinistra non 
siano attorcigliate impurità e che essa non sia incagliata.

Verificare che attorno alla spazzola laterale destra non 
siano attorcigliate impurità e che essa non sia incagliata.

Verificare che attorno alla ruota destra non siano 
attorcigliate impurità e che non vi siano corpi estranei 
che la bloccano.

Accertarsi che la spazzola non sia incagliata e che non vi 
siano corpi estranei attorcigliati attorno ad essa.

Accendere l’interruttore principale sul lato del robot.

Risoluzione dei problemi

Se il problema non viene risolto con la procedura consigliata e il codice errore non scompare, procedere come 
segue:

Resettare il robot aspirapolvere spegnendolo e riaccendendolo mediante l’interruttore principale sul lato dell’as-

pirapolvere. 

Se il problema persiste si prega di contattare il rivenditore o il centro assistenza autorizzato.

Per i contatti si rimanda al sito www.robzone.it.
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Parametri tecnici

Diametro	 340 mm

Altezza	 90 mm

Peso	 3,5 kg

Volume delle impurità raccolte	 fino a 1 litro

Modalità di ricarica	 automatico/manuale

Tipo di batteria	 Li-Ion 3250 mA

Il presente manuale stampato potrebbe non contenere tutte le raccomandazioni e i procedimenti 
aggiornati. Per la versione aggiornata del manuale si rimanda sempre a wwww.robzone.it

Ci riserviamo il diritto di effettuare modifiche tecniche e innovazioni che non hanno influenza sulle 
funzioni e sulla sicurezza dei robot. Dette modifiche potrebbero non essere contemplate nei manua-
li d’uso in formato cartaceo o elettronico.

Non ci assumiamo la responsabilità per eventuali errori di stampa nei manuali d’uso.

È vietata la copia o la pubblica diffusione di singole parti dei manuali d’uso o dell’intero testo dei 
manuali d’uso senza il nostro consenso.
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www.robzone.it

Distributore: 
Robzone Europe, a.s. 
Průmyslová 11472/11 
102 00 Praga 10 - Hostivař

Repubblica Ceca 
Prodotto in Cina Li - Ion

info@robzone.com


