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Problémak megoldasa

Technikai paraméterek

Felhasznaldi kézikonyv Gyors utasitas A robotporszivot kényelmesen iranyithatja
a robotporszivéd a robotporszivé mo- a mobil alkalmazas segitségével, amely
hasznalatdhoz bil alkalmazasanak ingyenesen letolthetd a Google Play és az
hasznalatdhoz AppStore-n a "RobZone" név alatt.

7 Download on the

@& App Store

Koszonjiik, hogy megvasarolta a ROBZONE DUORO ULTIMATE robotporszivot.
Hasznalat el6tt tanulmanyozza at részletesen a "biztonsagos hasznalat szabalyai" fejezetet,
hogy a robotporszivé hasznélata valéban biztonsagos legyen.




A biztonsagos hasznalat szabalyai

Kérem, a robotporszivé hasznalata el6tt alaposan olvassa el a biztonsagos
hasznalat szabalyait, és tartsa be az altalanos biztonsagi szabalyokat a robot-
porszivé karosodasanak csokkentése, vagy az On sériilése elkeriilésének érde-
kében. Tartsa meg a felhasznalo6i kézikonyvet.

n A robotporszivot kizardlag beltéri hasznalatra tervezték, és ipari felhasznalasra és terhelésre nem
alkalmas. Soha ne hasznalja kiiltérben. Ez a robotporszivé nem szolgal folyadékok felszivasaral
A robotporszivot és annak kellékeit (t6lt6bazis, adapter, stb.) sem ne mossa vizzel, ezzel veszély-
eztetné az elektronikus alkatrészek rovidzarlatat.

Ajanlas

Ha a porszivot téli hdnapokban vasarolta, vagy hideg idében széllitotta at, inditas el6tt ajanljuk
a robotot el6bb hagyni akklimatizalédni szobahémérsékleten. Megakadélyozza a hideg leveg6 pa-
ralecsapddasat és megelézi az elektronika kdrosodasat.

Figyelmeztetés

n A robotporszivo hasznalatat ne engedélyezze gyermekeknek még felnétt felligyelete mellett sem.
Minden lakétérsat tajékoztassa a robotporszivé hasznalatardl, hogy elkerlilje az esetleges sériilést.

B A robotporszivot ne hasznalja magas paratartalmu helyiségben, vagy olyan helyen, ahol a miszer-
fal kozvetlendl érintkezik a vizzel. A porszivét ne mossa vizzel!

n Hasznalat el6tt tavolitson el a robotporszivé terébdl minden targyat, amelyet megsérthetne (lveg,
textil, papir, stb.), feltekerédhetne az oldalkefére, vagy altala eldugulna a szivé nyilas. Az elsé
hasznalat alkalmaval ajanljuk a porszivét figyelni és a lakasban feltarni az esetleges buktatokat (a
butor nem megfelel6 magassaga, vagy flités rendszer, amely alatt a porszivé felakadhatna, pro-
blémas kiiszobok, atjard lapok, vagy atmeneti savok, nem megfeleléen elhelyezett szényeg, stb.).
A felfedezett helyeket a tovabbi takaritas érdekében biztositsa be tgy, hogy a takaritas folyaman

a porszivonak mar ne legyen vellik gondja, és tokéletesen ki tudja tisztitani a padlot.

A t6ltéshez csak a robotporszivo gyartdja éltal kézbesitett kiegészitéket hasznélja. A nem eredeti
kiegésziték hasznalata a robotporszivé sériilését, aramuitést, vagy akar tlizet eredményezhet.

A robotporszivo szétszedését, vagy javitasat csak a képzett szakember végezheti az erre felha-
talmazott szervizben. A robotporszivéba valé behatolas esetén az engedélyezett szervizen kivil
automatikusan elvesziti az drura a jotéllast.

[~

Legyen dvatos az akkumulator cseréjekor. Az akkumulatorbol folyadék szivaroghat és ennek
kovetkeztében ez a haztartasi eszkdzok karosodasat is okozhatja, tliz keletkezet, vagy sértilés
veszélye dllhat fenn.

A szivényilasba soha ne tegyen semmi éles targyat, vagy csavarhuzét.
Ha a porszivét rendszeresen hasznalja, ne fedje le semmi boritéval, sem textil takardval.

Ha a robotporszivét szallitani fogja, vagy hosszabb ideig nem fogja hasznalni, kapcsolja ki
a fékapcsoldval.

A robotporszivét ne szallitsa egy csomagban mas apré targyakkal, mint pl. lanc, haj csatt, stb.,
hogy elkeriilje a porszivé testébe vald esését, ami annak karosoddsat okozhatja.

Ne hasznéljon fesziiltség atalakitoval ellatott adaptert, fennall a tilmelegedés veszélye, meghiba-
sodas, vagy akar tlizet eredményezhet. Mindig csak eredeti kiegészitéket hasznéljon.

Ha nedves a keze ne érintkezzen azon részekkel, amelyek az elektromos hal6zatba vannak csatla-
koztatva. Kerlilje a testrészek és ruhak érintkezését a robotporszivé kerekeivel.

Ne haszndlja a robotporszivot gyulékony anyagok kozelében.
Ne inditsa el a takaritasi programot, amig a robotporszivé az adapter segitségével tolt.
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Ne erdltesse se semmilyen médon ne terhelje a haldzati adapter kdbelét.

Ne Uljon a robotporszivora, és ne helyezzen ra mas targyakat.

A robotporszivot ne hasznalja kiemelt helyen, ahonnan le eshet ( asztal, szék, polc, stb.). Ne hasznalja
agyak, vagy matracok takaritdsara sem.

Ne hasznalja a robotporszivot, ha a gydjtékosar tele van, rendszeresen Uritse ki a kosarat.

A robotporszivot 0 és 40 °C kozotti hémérsékleten hasznalja. Ne helyezze el a robotporszivét magas
hémérsékleti helyekre.

A robotporszivd megsemmisitése, vagy Ujrahasznositasa el6tt vegye ki bel6le az akkumulatort. Az
akkumulator kiszerelése el6tt a robotporszivot véalassza le az halozatrol. Az elhasznalt akkumulatort az
arra kijelolt hulladékgydijté helyre helyezze.

Ha a robotporszivé be van kapcsolva, ne érintkezzen a forgdkefékkel, kerekekkel, hogy megel6zze
a balesetet.

A kézikonyvnek és hozza hasonlo, vagy kapcsol6dé anyagoknak kiadasa, felvétele, masolasa, vagy
forditasa mas nyelvere a robzone Limited gyartdjanak és viszonteladdjanak irdsbeli beleegyezésével
lehetséges. Szerzéi jogi védelem alatt all.

Maximalis eréfeszitést fejtettlink ki annak érdekében, hogy ez a kézikényv pontos és j6 Utmutatéja
legyen az On porszivéja hasznalatadban. Az esetleges eltérések miatt elnézést kériink és drommel
fogadjuk visszajelzését.

Nem javasoljuk a robotporszivo vezérlését 8 évesnél fiatalabb gyermekek és csokkent fizikai, érzék-
szervi, vagy mentalis képességU, vagy tapasztalatan személyeknek, felugyelet nélkul és megfelelé
utmutatas nélkul a készilék biztonsagos és megfelel6 hasznalata érdekében. A gyermekek nem jatsz-
hatnak a készulékkel, és felugyelet nélkil ne végezzék annak tisztitasat, vagy karbantartasat.

Top tulajdonsagok és funkciok

Top tulajdonsagok és funkcidk

Gyorsan porszivoz és feltorol

Elektronikusan iranyitott torlés a padl6 aztatas intenzitasanak
kivalasztasaval

Tokéletesen pontos lézeres navigacio

MyFLOOR rendszeres intelligens takaritas

Silent specialis program halk takaritashoz

Mobil alkalmazas bévitett vezérléssel

Intelligens térképezés és zonas takaritas

Extra erds szivo teljesitmény turbé szivé funkcidval
Automatikus Boost Effect a szonyegen

Két cserélheto szivofej

Ultrahangos Iokharito

Nagy kapacitasu litium akkumulator




A DUORO ULTIMATE alapcsomag tartalma

Robotporszivd

Toltébazis

Taviranyité
(az akkumulator nem része
a csomagolasnak)

Cserélhet6 tisztito

’

Mop modul kefék Halbzati adapter
HEPA sziir6

(a porszivéba telepitve)

Két oldalkefe

Magneses szalag
100 cm

DUO mop
(szaraz és nedves mopolas)

AQUAMAX mop
(intenziv feltorlés)

\

Tisztito kefék
(a szeméttartaly része)

A csomagolds tartalma az egyes modellek esetében némileg eltérd lehet. Minden csomagolds része
minden esetben a hasznalati utasitas. A vonatkozé nyilatkozat a konkrét modellekhez a www.robzone.cz

(www.robzone.hu)-n talalhato.

A csomagolas tartalma




A porszivo leirasa

A porszivo teste

Szeméttartaly
* F& vezérl6 gomb x

» A porszivé fedele

* Lokharito
» Utkdzésgatld szalag

" F6 kapcsolo

Lézerradar Viztartaly

ACTIVE BRUSH szivofej EASY PET szivofej
rotacios kefével

. Aforgokefe fedd
racs

. Aforgokefe fedé
racs

A porszivé alja

~ Bal oldali kerék
- Bal oldalkefe
» Akkumulator fedél

Alsé fedél «

Jobb oldali kerék < . Elsé kerék

_ Kontaktusok az
automatikus
toltéshez

Jobb oldalkefe «

A porszivo leirasa 4




Szeméttartaly

Viztartaly

Gomb a tartdly eltavolitadsdhoz

Fels6 fedél
Fogantyu
Als6 fedbl - 1 Vifeltolts
Il | nyilas
A HEPA j
szUr6 kerete
HEPA
sz(rd
Tolt6bazis Taviranyitas
SR
1) Kijelzé
() 2) Atervezett takaritas beallitasa
3) Toltés, a robot leparkol a toltd
&@ = bézison
4) Iranygombok a robot
: g mozgdasahoz
{ 5) Start/Sziinet a takaritasban
. (4 ¢ 6) A takaritasi mod kivalasztasa
Iranyit6 B/ 7) Azaktudlis id6 bedllitasa
érzékeldk F a taviranyiton
kontaktus a robot parko- o 8) EN/CZ/HU/Anyelv beéllitasa
2 tltéshez lasahoz a robot kommunikalasahoz

F6 vezérl6 gomb

Ha a robot ki volt kapcsolva, aktivélja a robotot a fé vezérlé gomb megnyomasaval.
A robot elkezdi a rendszer bedllitasat.

JELZOFENY
A robot bekapcsolasa
Lassan KEKEN villog

KEKEN vilagit

Toltés

KEK di6da lassan villog
KEKEN vilagit

PIROS didéda lassan villog
WiFi kapcsolodas

KEK di6da lassan villog
KEKEN vilagit

Hiba jelentés

PIROS diéda gyorsan villog

ALLAPOT ATTEKINTESE

Aktivalja a rendszert, a robot bejelenti

a rendszer aktivalasat. Az adatokat rogziti.

A robot készen éll, a robot bejelenti a készenléti
allapotot. Ezutan megadhatja az igényelt utasitast.

A robot toltédik
A t6ltés befejezve
Az akkumulator lemertilt

A robot péarositasa az alkalmazassal folyamatban van
A pérositas sikeresen lezajlott

Probléma adédott
Pérositaskor = WiFi csatlakozasi hiba a toltési
bazisban = kapcsolja be a fékapcsolot

A f6 vezérlé gomb



Modern intuitiv iranyitas

Egy gombbal

A robot testén talalhaté f6 vezérl6 gomb segitségével konnyen aktivalhatja a robotot, és elinditja a gyors takari-
tast. Kék, vagy piros hattérvilagitdsu gomb jelzi a robot allapotat.

Mobil alkalmazas

A mobil alkalmazas maximalisan kényelmes vezérlést kindl barhonnan a WiFi altal. Az alkalmazas segitségé-
vel kdvetheti a valos id6ben a takaritasi térképet, utasitasokat adhat és pontos id6re betervezheti a takaritast.
A mobil alkalmazas elérhet6 az iOS és Adroid rendszer szamara.

Taviranyitoval

Ha On nem rajongdja az Uj technoldgianak és alkalmazasoknak, a Duoro Ultimate robotporszivét vezérelheti
a klasszikus taviranyitoval is. Elindithatja a kivalasztott takaritasi programot, programozhatja a tervezett takari-
tést, vagy a helyiségben navigélhatja a robotot az irdnygombokkal.

Hogyan takarit a Duoro Ultimate

A Duoro Ultimate Ugy van kifejlesztve, hogy gyorsan mozogjon az On haztartasaban, és egy takaritasi ciklus alatt
kitisztitja az egész szintet. A MyFloor intelligens programunknak kdszénhetéen kialakitja a helyiségek térképét,
amelyek ezutan szisztematikusan, médszertani négyzetként kitisztit. A takaritas els6 fazisaban a fal és butor-
menti terlletet tisztitja, ezutdn megy a részteriiletekre. Megvalasztja a legjobb takaritasi eljarast, valds idében
rogziti az alkalmazashoz valé mozgds utvonalat, és kdveti, hogy mar hol volt és még hol nem volt.

Megjegyzés:
Megtérténhet, hogy a Duoro Ultimate még azelétt dt helyezkedik a mdsik helyiségbe, miel6tt be fejezné az el6-

20 takaritdsat. Ez a helyiségek elhelyezésével adott. Ne féljen, mielétt befejezi a feladatot visszatér, hogy kitakaritsa
a terliletet, amelyet kihagyott.

A tisztitasi ciklus alatt a robot megérintheti a helyiség sarkait, szék labat és mas butort, hogy a leggondosabban
kitakaritson.

A Duoro Ultimate addig takarit, amig ki nem tisztitja az egész szintet. Ha a takaritas befejezte el6tt csokken az
akkumulator kapacitasa, a robot felkeresi a tolt6 bazist, hogy feltoltédjon.Azutan, hogy az akkumlator teljesen
feltoltédott, automatikusan visszatér a munkahoz, és befejezi a takaritast.

A takaritas befejezése utan visszatér a tolt6 bazisra, hogy feltoltédjon, és készen alljon a tovabbi utasitasokra.
A takaritashoz kivalaszthaté az egész szint, vagy csak a kivalasztott helyiségek takaritasa.

Bekapcsolas / Kikapcsolas / Készenléti moéd

A robot teljes ki / be kapcsolasa elvégezhetd a robot testén talalhato f6 vezérlé gombbal.

Bekapcsolas utan a robot testén talalhaté f6 vezérl6 gomb fényjelzéje lassan kéken villog, és a robot bejelenti
"Aktivalom a rendszert, kérem varjon". Mihelyt a robot aktivalodik, a fényjelzé abbahagyja a villogast, tovabb
vilagit kéken, és a robot bejelenti " Vadrom a tovabbi utasitast”. Ezutan készen all az On takaritasi utasitasaira.

Kész izemmod | a robot f6 vezérl6 kapcsoldja kéken vilagit, és a robot készen all az On utasitasaira.

Tippek az els6 takaritas el6tt

Minden lakés és teriilet mas, ezért nem ajanljuk a robotporszivot az elsé hasznalat alkalmaval feligyelet nélkul
hagyni, ellenkezéleg, figyelni, hogyan viselkedik az On lakasaban. Egyszertien igy kifigyelheti az esetleges pro-
blematikus helyeket, és megel6ézheti a komplikaciokat..

A robot az egész szintet addig fogja takaritani, amig le nem fedi az egész teriiletet. Abban az esetben, ha a taka-
ritas alatt az akkumulator lemerdl,a robot magéatdl megy feltoltédni, és ezutan fogja folytatni a takaritast, amig
azt teljesen be nem fejezi.

Az elsé térkép letoltéséhez ajanljuk ugy kialakitani a helyiséget, hogy a robotnak maximalis lehetésége legyen a
terulet lefedésére. Eltavolitani a lehetséges akadalyokat. Az el6készitett helytdl fligg a berajzolt térkép mindsége
az alkalmazasban. A haztartas elsé térképének letdltésénél ne szakitsa meg a takaritast.

Hogy takarit 6




A robotporszivo nem tokéletes, és sziiksége van el6bb "megismerkedni" az Uj kornyezettel, hogy azutan sokaig
és megbizhatdéan tudjon Onnek szolgélni. Ne hagyja magéat megtéveszteni a latszatra esetleg logikatlan moz-
-gassal, de a robot masképp dolgozik, mint az ember. Es higgye el, az eredménnyel meg lesz elégedve.

Ez a robotporszivd pontos lézeres navigacioval van ellatva az akadalyok pontos felismeréséhez, és hely betdl-
téséhez.

Ha a lakasban van fekete butor, az azonositasa 70 %-al névekedik, és a robot a tobbi dtlagos robotporszivohoz
viszonyitva szinte nem {tkozik a butorral.

A robotporszivé lekiizdi az dtmeneti sdvokat cca 1-1,5 cm magassagig és a normal hajstirliségi sz6nyegeket 1-2 cm-
-ig. Ha a mop modul be van telepitve a robotba, az elsé takaritasndl gy6z6djon meg, hogy az dtmeneti savval gond
nélkiil meg e birkézik. A butor alatt mérje le a teriiletet, bizonyosodjon meg, hogy a robot nem akad el a butor alatt.
A robot nem keriilhet kdzvetlen kontaktusba sem vizzel, sem mas folyadékkal. Nem folyadék elszivasara szol-
gal, kizérdlag nedves feltorlésre, ezért a viztartalyt toltse meg vizzel, igy, hogy ne érje viz a robotporszivé testét.
A robotot semmi esetben ne tisztitsa nedves torl6vel, kizarélag csak szarazzal.

A takaritas elinditasa

A takaritast harom féle képpen lehet elinditani:

® A robotporszivon nyomja meg a fé vezérl6 gombot
® A taviranyitdn nyomja meg az ON/OFF gombot

® Az alkalmazéasban nyomja meg a "Start"-ot

R - . @k
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Az eldre kivalasztott takaritasi médhoz a MyFloor program szolgdl. Ha mas takaritasi modot szeretne, az alkal-
mazasban véltoztassa meg a bedllitast, vagy allitsa be a MODE gombot a taviranyiton.

A takaritast a robotporszivén taldlhaté vezérlé gomb ismételt megnyomasaval, vagy az ON/OFF gombbal tudja
megallitani a taviranyitén, vagy a mobil alkalmazésban. Ha nem sziikséges, a takaritast ne szakitsa meg.

Az elsé takaritas alkalmaval a robot betolti a terilet térképét, majd a tovdbbi takaritasok sordn hasznalni fogja
azt. Az elsé takaritas utan a térképet mentse el, a helyiségeket, ha sziikséges szerkessze és nevezze meg. Ha
tobb térkép lesz elmentve, a kvetkez6 takaritasok elétt mindig ellendrizze, hogy az adott teriilet térképe
alapértelmezettként van e beallitva.

Ha csak a kivalasztott helyiségeket akarja takaritani, az alkalmazésban jel6lje meg azokat a takaritds elétt.

A robotporszivé mindig a tolt6é bazison legyen elhelyezve, a f6 kapcsol6 bekapcsolva az ON helyzetben, készen
a takaritasra.

A takaritas befejezése

Ha a takaritas teruiletén van elhelyezve a t6lt6bazis, a robot a takaritas befejeztével automatikusan felkeresi, le
parkol és elkezdi az akkumlatort tolteni. Ha az akkumulator kapacitdsa nem volt elegendé az egész teriilet takari-
tasahoz, a robot felt6ltés utan automatikusan folytatni fogja a takaritast ott, ahol abbahagyta, amig el nem készul.
Ha a takaritas terlletén nincs elérheté toltébazis, a robot a bazis sikertelen keresése utan hibat jelez, és belép az
alvé allapot médba. Azon a helyen marad, ahol a takaritast elkezdte, és manudlisan kell kikapcsolni, majd athe-
lyezni a toltébazisra.

A takaritast a robot testén talalhato f6 vezérlé6 gombbal, a taviranyitdn az ON/OFF gombbal, vagy az alkalmaza-
sban talalhat6 "SZUNET" gombbal tudja megszakitani,vagy befejezni. - ABRA

. R - . @
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Teljes kikapcsolas / A robot teljes kikapcsolasahoz kapcsolja a porszivd testének oldalan 1évé fékapcsoldt "OFF"
helyzetbe.
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Allapot attekintése

KESZENLET A vezérl6 gomb fényjelzéje kéken vilagit. A robot be van kapcsolva, és vérja az utasitdsokat

a takaritasra. Az alkalmazasban fel van tiintetve a "Készenlét" allapot.
TAKARITOK A robot dolgozik, a takaritas folyamatban van. Az alkalmazasban kovetheti a takaritasi térképet.
TOLTES A robot le van parkolva a t6lté bazison, és tolti az akkumulatort. A f6 kapcsol6 fényjelzéje kéken villog.
A BAZISRA A robot keresi a bazist az akkumulator feltoltése céljabdl. A fékapcsolo fényjelzéje pirosan villog.
OFFLINE A takaritds alatt valdszin( hiba tortént, a robot megszakitotta a munkat, és belép az alvéd

allapot mddba, amely kiméli az akkumulatort. A robot felélesztéséhez nyomja meg a robot
testén talalhatd f6 vezérl6 gombot, altalaban pirosan villog.

Takaritasi mod
4 takaritasi mod a nagyon tiszta haztartasért

Minden takaritasi médot hasznalni lehet Ugy a porszivézas, mint a torlésnél is. A takaritasi mod beéllitasdhoz
elébb inditsa el a takaritast, majd valassza ki a takaritasi modot.

Takaritasi médok .
MyFloor gyors takaritas, idealis a min- -

dennapi porszivozasra és

Térkép > Takaritasi méd

tdrlésre PLAN G
Silent Takaritas halk izemmadban
Turbo Takaritas turbd szivassal

| <] onwoFF >

Boost Effect | Automatikusan noveli a telje-
sitményt egy szennyezettebb
szényegen

1x | MODE1 | Silent {ili| §
2x | MODE2 | My Floor | RobZone
3x MODE 3 | Turbo |

MyFloor - gyors takaritas

A robot el8szor a lézeres szenzorokkal feltérképezi a lakas terlletét, és megvalasztja a takaritas legmegfelel6bb
utvonalat. Ez alatt a program alatt a robot szisztematikusan takarit, mialatt folyamatosan értékeli a korllotte
lev terliletet. A takaritas befejezése el6tt a robot alaposan athaladja a falmenti egész teriletet. Mihelyt lefedi az
egész terliletet, befejezi a takaritast. Ha a takaritandé teriilet olyan nagy, hogy a robot egy takaritasi méd alatt

nem gy6zné kitakaritani, elmegy a toltébazisra feltolteni magat, és feltoltés utan ott folytatja, ahol a takaritast
abbahagyta.

Ez a mod megfelel a rendszeres porszivozashoz és torléshez. A takaritasi méd hossza: A takaritasi teriilet
nagysagatol fligg. A robot maga felismeri mi-
kor van a teriilet komplett bejarva. Ha a terllet

nagyobb és a takaritds tovadbb tart, mint az
akkumuldtor kapacitasa, a robot a takaritast

A rendszer aktivalasa

A robot testén Nyomja meg a f6 vezérlégombot

Taviranyito Nyomja meg az ON / OFF megszakitja a feltoltédés céljabol, és az ener-
Taviranyité 2x nyomja meg a MODE gia feltdltése utan tovabb folytatja a takaritast.
-> MODE2 gombot Az alkalmazasban a takaritasi lizemmaod kiva-

lasztasa soran kivalaszthato a takaritasi ciklusok
ismétlésének szama a takaritds minéségének
fokozasa érdekében.

Mobilalkalmazas | Tisztitasi médok -> MyFloor
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TURBO - Takaritas turbo szivassal

Ez alatt a takaritas alatt a robot automatikusan aktivélja a turbd szivast, noveli a forgokefék fordulatat és ugy
lassitja a mozgast, hogy a porszivézas minél hatékonyabb legyen.

A mod hossza: A takaritandé terilet
nagysagatol fligg. A robot maga
felismeri, mikor van a terilet komplett
bejarva. A takaritas befejeztével
felkeresi a tolté bazist. A Boost Effect
funkcio. A sz6nyeg szennyezettebb
részeinek takaritasanal automatikusan
noveli a szivéerét.

A rendszer aktivalasa

Taviranyité Nyomja meg haromszor MODE -> MODE3
Mobilalkalmazas Valassza ki a takaritasi médokat-> TURBO

SILENT - Takaritas Halk izemmodban

Ez a méd idedlis a porszivozashoz, amikor nem szeretné, hogy zavarjak. Pl. az esti érdkban torténd porszivédzas,
vagy, ha a takaritas alatt éppen a lakasban tartézkodik. A robot a takaritas alatt automatikusan csékkenti a zajt.

A rendszer aktivalasa

Taviranyito Nyomja meg haromszor MODE -> MODE1
Mobilalkalmazas Valassza ki a takaritasi moédokat -> SILENT

A modd hossza: A takaritand6 teriilet nagysagatdl fiigg. A robot maga felismeri, mikor van a teriilet komplett
bejarva. A takaritas befejeztével felkeresi a toltébazist.

Extra takaritasi programok

Célzott SPOT takaritas

Ez alatt a takaritas alatt a robot precizen kitakaritja az adott 2 x 2 m? terliletet. Ez a program megfelel pl. a szét-
szort szemét, vagy szényegdarabok takaritasahoz. A takaritas befejeztével a robot visszatér a t6lté bazisra.

A rendszer aktivalasa

Mobilalkalmazas z6nak -> SPOT zéna

Boost Effect

A robot felismeri a szennyezettebb szényeget, és az alapos tisztitas érdekében automatikusan noveli a telje-
sitményt.

A rendszer aktivalasa TIPP
. . . . A mobil alkalmazasban minden takari-
Mobilalkalmazas Info > a Boost Effect funkcio aktivéalasa tasnal megvalaszthatja a takaritasi mod

ismétlését 1x-2x-3x ,és ezzel névelheti a
tisztitds min6ségét.
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Porszivozas

Az On padlé tipusatdl fiiggben sziikség szerint kivalaszthatja és valtoztathatja a szivéfej tipusat. Ha a robotot tor-
lésre haszndlja, a takaritas maximalis efektusanak elérésére hasznalja az EASY PET kuilonallo szivéfejet. Ha a robot
porszivozni fog, vagy sziiksége van kiporszivozni a szényeget is, hasznalja az ACTIVE BRUSH rotacios kefével ellatott
fejet.

EASY PET szivéfej

® sima padlok, fa és laminalt padlok
® torlés
® egyedil a TURBO programban hasznalja

ACTIVE BRUSH rotacios kefével ellatott szivofej

® szennyezettebb sima padldk, pl. a beszaradt szennyezédésre
® szényegek
® porszivozas és torlés

A tisztito kefék cseréje

ACTIVE BRUSH

Gomb megnyomasaval oldja ki
a biztonsagi biztositékot a fej
testének iranyaba

> Tavolitsa el a meglazult racsot
> Cseréljen kefét

EASY PET

Gomb megnyomasaval oldja ki
a biztonsagi biztositékot a fej
testének iranyaba

> Cseréljen szivofejet

Torlés

A DUORO ULTIMATE robotporszivo a torléshez két kilonb6zé mopal van felszerelve (széraz és nedves torlés), fel-
mos6 modullal van feszerelve a mop rogzitésére kialakitott, és elektronikusan vezérelt viztartallyal. A forradalmi
megoldasnak kdszonhetéen a nedves takaritas esetén a mobil alkalmazasban egyszertien tudja beallitani a mop
nedvesitése barmilyen intenzitasat a padlé tipusa, vagy a padld szennyezettsége szerint.
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A torlés el6tt ellendrizze, hogy a takaritott terlileten nincs sehol sz6nyeg, magas kiliszéb, vagy dtmeneti sdv, amiben
a felmosé robot elakadna.

BT Aszényeget a torlés el6tt jeldlje meg az alkalmazasban mint tiltott (NO-GO ) zona, vagy a padion hatarolja
el magneses szalaggal.

A mop telepitése

Az szerint valasszon mopot, hogy a robot szarazon, vagy nedvesen fog-e tordIni. A nedves torléshez a mopot 4ztassa
be, és enyhén facsarja ki. Csatlakoztassa a felmosét a felmosé modul aljéra specialis tépézarral, gy6z6djon meg réla,
hogy szilardan van rogzitve.

A mop szalak a pad|6 felé iranyulnak. A modult hellyeze a robotporszivé testére tigy, hogy a modul kiemelkedéseit
a robotporszivo testén taldlhaté csatlakozasi pontba hellyezte. Kiilonleges figyelmet szenteljen a keskeny tévisnek a
mop modulon. Miutan a robotot a padléra hellyezte a felmosé modult enyhén nyomja a padléhoz, amivel biztositja
a mop tapadasat a padléhoz.

mopp

felmosd
modull

A viztartaly telepitése

Gomb megynyomasaval vegye ki a tartalyt a robotbol. Oldja ki a gumi dugét, és a nyilason toltse fel a tartalyt tiszta,
meleg vizzel egészen a széleig. A tartélyt ismét zérja le a dugdéval, és helyezze vissza a robotba. Kézvetlendl a tar-
talyba soha ne 6ntson tisztitdszert. A tartalyt csak a nedves torlés esetén toltse fel vizzel.

Nedves torlés

Telepitse az EASY PET szivéfejet (forgdkefe nélkiil), amely megfelel a torlés helyes funkcidjanak.

A tartdlyt tOltse meg tiszta vizzel ->nedvesitse a mopot, esetleg fujjasson a mopra tisztitoszert -> a mopot helyezze
afelmosé modulra -> a felmosd modult rogzitse a robot alvézdhoz -> inditsa el a (MyFloor vagy Turbo, vagy Silent)
takaritast > az alkalmazasban allitsa be az aztatas intenzitasat a padléja szlikséglete szerint.

A takaritas befejeztével az esetleges viz maradékot Ontse ki a tartalybdl. Mossa ki a mopot, és hagyja kiszaradni a
kovetkez6 hasznalathoz.

A nedves torléshez vélassza az AQUAMAX mopot.

1 Torlés




Figyelmeztetés A

® Soha ne tdltse meg a tartdlyt, se ne dztassa a mopot, ha a porszivéhoz van régzitve, megtorténhet, hogy a
készulék megsérul.

® A vizet kizardlag az arra szant viztartalyba engedje, soha ne engedjen vizet a porszivé mas részébe, ezzel
kockaztatja a robot elektronikajanak sériilését.

® Soha ne Ontson tisztitdszert kozvetlendl a tartalyba.

® A nedves torlésnél soha ne hasznélja az elhalasztott start funkcidt, hogy ne kdvetkezzen be a padlé tulsagos
dztatdsa a toltébazis kornyékén.

® Soha ne szivasson vizet, a robot csak a nedves torlésre van szanva, de semmiképpen sem nedves szivasra.

Fil A jobb mikddés érdekében a torlés elétt a mopot beédztathatja vizbe, enyhén kifacsarja, és csak ezutén
régziti a mop modulra.

Az aztatas intenzitasanak beallitasa
A Robzone mobil alkalmazas-
ban kényelmesen beallithatja
a padlo aztatasanak inten- « DUORG ULTIMATE

zitasat, annak tipusa, vagy a
szennyezés mértéke szerint.
J J
? - dl{h‘ﬂ J
|

Szaraz torlés

A tartalyt hagyja Uresen, viz nélkil - a szaraz mopot helyezze a mop modulra — a mop modult régzitse a robot
alvazhoz - inditsa el a takaritast (MyFloor, vagy Turbo, vagy Silent). A szaraz torléshez valassza a DUO mopot.

A tér elhatarolasa

Jelolje ki a helyet, ahol nem szeretné, hogy a robot takaritson.
Magneses szalaggal.

A szalagot ott helyezze le a foldre, ahova nem szeretné, hogy a @

robot eljusson. A robot alvazan elhelyezett érzékel6 a szalagot
regisztralja, és a robot ezen at soha nem folytatja az Gtjat.

A tér behatarolasa 12




A zonak kijelolése az alkalmazéasban A virtualis fal kijel6lése az alkalmazasban

A mobil alkalmazéasban a térképbe kijel6lheti a tiltott A mobil alkalmazéasban a térképbe kijeldlheti a virtua-
zonakat (NO-GO), amelyeket a robot a takaritas alatt lis falat — (NO-GO) vonalat, amin keresztiil a robot
mindig garantaltan kikerl. A térképben a zéndkat a nem halad tovébb a takaritas soran A térképen a
kovetkezo takaritashoz is el lehet menteni. falakat a kovetkezé takaritasokhoz el lehet menteni.

No-go area

Mobil alkalmazasok

A mobil alkalmazas megkonnyiti és kellemessé teszi a robot és az egész takaritas vezérlését barhonnan és
barmikor. Allandé térképekkel dolgozik, amelyeket az elsé takaritas soran letélt, és az adatokat kézvetlendil

a térképre menti az alkalmazasban. A haztartas Uj térképének mentése és megnevezése utan a robot maga
tervezi a helyiségek elosztasat, majd ezeket szerkesztheti, megnevezheti és dolgozhat veliik. Nagyon praktikus
a virtudlis akadalyok beallitadsanak lehetésége kozvetlenil a helyiség térképén. Az alkalmazas segitségével valds
idében kovetheti a robot takaritasi térképét, barmikor elindithatja a takaritast, a takaritast elére tervezheti, vagy
irdnyithatja a robotot az iranyité gombok segitségével.

A forradalmi megoldasnak kdszénhetéen a nedves takaritas esetén a mobil alkalma-
zasban kénnyen beallithatja a mop nedvesitésének intenzitasat a padlé tipusa, vagy
a padlé szennyezettsége szerint. A mobil alkalmazas hasznalatdhoz el6bb telepitse az
alkalmazast mobilra (telefon, tablagép), és parositsa az alkalmazast a robottal.

A forradalmi megoldasnak kdszénhetéen a nedves takritas esetén a mobil alkalma-
zasban egyszer(ien tudja bedllitani a mop nedvesitése barmilyen intenzitasat a padlé
tipusa, vagy a padl6 szennyezettsége szerint.

Google play

ANDROID APP ON

1. AROBZONE alkalmazast toltse le a Google Play, vagy az App Store -bdl.

2. Regisztraljon az alkalmazasba.

3. Adja meg az otthoni Wifi adatait, amelyhez a robot takaritaskor csatlakozik.
(Parositaskor sziikséges, hogy a telefon, vagy a tablet jelenleg ugyanahhoz
az otthoni Wifi hal6zatokhoz legyen csatlakoztatva).

4. Nyomja be a f6 vezérl6 gombot a robot testén, és tartsa k.b. 3 masodpercig,
amig nem kezd kéken villogni.

5. Haladjon az alkalmazasban taldlhato utasitas szerint, és parositsa a robotot
a mobil alkalmazassal.

Download on the

” App Store

Részletes utasitas a mobil alkalmazas parositasahoz és hasznalatdhoz megtalalha- i i

t6 www.robzone.hu oldalon. Az alkalmazasban bekévetkeznek frissitések, és az Gyors tmutato a robot-
eljéras eltéré lehet. Kdvesse a telefon képernyéjén megjelené informaciokat, vagy porszivé mobilalkalmaza-
a www.robzone.hu oldalon talalhaté aktuélis utasitasokat. sanak hasznalatahoz
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A térkép elsé letoltése

A robotporszivé az elsé takaritasnal beolvasa az egész teriiletet, majd szétosztja a helyiségeket. Az elosztas
nem kell, hogy 100%-an pontos legyen, ezért lehet az alkalmazasban elvégezni a helységek pontos beallitasat
a valésagnak megfeleléen. A helyiségeket el lehet valasztani és 6sszevonni, megnevezni és a térképbe elhe-
lyezni a tiltott zonat. A végleges térképet mentse el, és nevezze meg, ennek kdszonhetéen mindig meg fogja
taldlni a térképek attekintésében, és a robot ilyen térképpel fog automatikusan dolgozni a tovabbi takaritdsnal.
Az alkalmazasban 5 térkép lehet mentve. A takaritashoz csak a kivalasztott helyiségek takaritasat, vagy az
egész szintet vélaszthatja, és tervezheti a takaritast pontos idére.

Ha a robot tobb szinten fog takaritani, mentse el minden szint térképét kiilon, és takaritas el6tt aktivalja
alapértelmezettként.

A szint kiilonb6z6 terileteinek takaritdsahoz mindig helyezze &t a toltébazist is, és helyezze el ugyanarra a
kiindul6 helyre. Vagy ajanlunk minden teriiletben kialakitani kiilon t6lté bazist. Ha a robotot engedi takaritani
olyan terileten, ahol nincs toltébazis, a robot a takaritas befejezése utan a bazist automatikusan keresni fogja,
és ha nem talalja, at kapcsol alvasi allapotba, és hibat jelez. A bazist manualisan kell dthelyezni. A robotot soha
ne hagyja tul hosszu id6re a bazison kivil, hogy ne kdvetkezzen be a teljes lemertilés, és ennek kdvetkeztében
az akkumulator kdrosodasa.

Ha On t&bb robot tulajdonosa, az alkalmazas a jobb attekintés céljabél lehet6vé teszi szétosztani a robotokat a
helyekre, ahol el vannak helyezve. Ezek a helyek példaul a haz kiilonbozé szintjeit képviselik, vagy tobb haztar-
tast, ahol a robotokat hasznaljak (lakas, nyarald, iroda stb.)

Kozkedvelt funkciok az alkalmazasban:

* Atorlés alatti aztatds intenzitasanak bedllitasa.

¢ Intelligens térképezés és a kivalasztott helyiségek takaritasa.
* Atiltott zonak kijel6lése, amely pétolja a magneses szalagot.
Kisebb zénak kijelolése a célzott takaritas érdekében.

A tervezett takaritas bedllitdsa az egész hétre elére.

Az id6 bedllitasa, amikor nem szeretné, hogy a robot zavarja.
A takaritasi térkép berajzolasa a valds id6ben.

Feljegyzés a robot munkajarol.

Vevészolgalati tdmogatas.

e Atobbi..

Tervezett takaritas

A takaritas id6zitésének segitségével bedllithatja a tervezett takaritast. A robotporszivé automatikusan elkezdi
a takaritast a beprogramozott idében és napon.

A tervezett takaritast be lehet allitani:
* A mobil alkalmazasban

¢ Atavirdnyiton
Ha az idézitést a taviranyitoval fogja beallitani, el6bb sziikséges az aktualis id6 beallitasa a taviranyiton.
Az aktualis id6 beallitasa a taviranyiton

Hosszan nyomja meg és tartsa lenyomva a "CLK" gombot a tavirdnyiton, amig a kijelz6jén nem kezd villogni
az elsé két szamjegy a bal oldalon. Az iridnygombok segitségével a fel és le mutaté nyilakkal allitsa be a kivant
id6-6ra értékét. A jobbra mutaté nyil megnyomasaval eljut a percek bedllitasahoz. A fel és le iranyité gombok-
kal allitsa be a perceket. Tovabb folytassa az aktualis nap és hét beallitasaval. A jobb iranyité gombbal 1épjen
be a nap beallitdsdhoz. A jobb nyil megnyomasaval valassza ki az aktualis napot: SUN-vasarnap, MON-hétfé,
TUE-kedd, WED-szerda, THU-csuitortok, FRI-péntek, SAT-szombat. A beallitott adatok megerésitéséhez nyomja
meg a "CLK"gombot.

A tervezett takaritas beallitasa

A robotporszivot csak a készenléti, vagy a toltési médban lehet programozni .Ha a robotporszivé alvé lizem-
maddban van, nyomja meg a robotporszivén a f6 vezérl6 gombot, és aktivalja a robotot.
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A taviranyiton

Példa:

Ha az érdjdn reggel 9:00 dra van, és 6:30-as késleltetést dllit be, a robotporszivé 6 6ra 30 perc elteltével megkezdi
a takaritdst, azaz délutdn 15:30-kor. Ha bekapcsolva hagyja a fékapcsoldt a robotporszivon, ugyanaz a takaritds
megismétlédik minden kévetkez6 napon 15:30-kor.

Az id6zit6 helyes bedllitasanak ellenérzésére nyomja meg a tavirdnyitén a "PLAN" gombot, és a taviranyitd
kijelz6jén megjelenik a beallitott id6késleltetés.

A mobil alkalmazasban

A tervezett takaritdsban megadhatja az id6t a hét egyes napjaira, amikor a robotnak takaritani kell. Az alkal-
mazas lehet6vé teszi individualisan bedllitani minden napra a tervezett takaritas médjanak kivalasztasat és a
takaritas tervezését csak a kivélasztott helyiségre. Részletes leirast az alkalmazés haszndlati utasitasban talal.

Az idozités torlése
A késleltetett inditas torléséhez allitsa a taviranyiton az id6zitét nulla értékre 00:00. A mobil alkalmazasban
vélassza ki a "tervezett takaritas torlése" lehetéséget.

Figyelmeztetés A

Toltés el6tt bizonyosodjon meg, hogy a fékapcsolo a "Bekapcsolva" pozicio-
ban van. Ha a "Kikapcsolva" pozicidban lesz, a robotporszivé nem fog toltédni.

A robotporszivot a robot testében elhelyezett akkumuldtor tapldja.

Az elsé haszndlat el6tt a robotporszivéd az akkulmulatort teljesen feltolti. A takaritas befejeztével automati-

kusan felkeresi a t6lt6 bazist, és elkezdi a toltést. Ha a toltébazis nem elérhetd, rovid sikertelen keresés utan

befejezi, és hibat jelent. A févezérl6 gomb pirosan villog. Az akkumulator maximalis élettartama érdekében
kovesse a ajanlasokat a robot rendszeres hasznalatara, valamint a hosszabb ideig tarté megszakitasokra (pl
nyaralas) vonatkozo ajanlasokat.

Javasoljuk, hogy a tolté allomdst mindig hagyja aktiv dllapotban, csatlakoztatva az elektromos hélézatra, és a
robotporszivot hagyni kell leparkolva a béazison a rendszeres takaritas ideiglenes szakaszaban.Az energiafogy-
asztas minimalis. A t6ltébazis biztositja az akkumulator optimalis teljesitményét, és a robotporszivé mindig
kész a haszndlatra.

Ha nem akarja folyamatosan hasznalni a t6lt6 bazist, a robotot az egyes ciklusok kézott kikapcsolva tarthatja.
A takaritas utan a robotot azonnal toltse fel az akkumuldtor teljes kapacitdsara, ezutan kapcsolja ki a robot
testének oldalan taldlhaté fékapcsoldval .

Egyediil igy tarthatja a robotot a késébbi hasznélatra az akkumulator kdrosodasanak veszélye nélkul. Az ak-
kumulator feltoltése 4-5 6raig tarthat, a kapacitas kimerultsége szerint. A hasznalat alatt fokozatosan csokken
az akkumulator kapacitésa, és bizonyos id6 utén sziikséges egy Uj akkumuladtor megvésarlasa. Ez altalanos
jelenség, és soha nem a akkumulator,vagy a robot meghibdsodasa.

A toltébazis elhelyezése

Az adapterrel csatlakoztassa a tolté bazist az elektromos
halézatba. Az adapter ajtaja a fedél alatt van elhelyezve a bazis
alsé részében. A t0lté bazist helyezze a falhoz, és tavolitson el
minden targyat 1m tavolsagbdl mindkét oldalon és 2m-re a
bazis el6tt, hogy ne legyen zavarva a vezetésugar az automa-
tikus parkolasnal. Ha a vezetsugarakat akadalyozzak a bazis
koril elhelyezett targyak a robot nem fogja tudni felkeresni a
t6lt6 bazist, és helyesen le parkolni. A t6lt6 bazist a kétoldalu
ragasztészalag segitségével tudja régziteni a padléhoz.
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A toltébazis elhelyezése

A) A porszivo toltése kozvetleniil a halézati adapteren
keresztiil.

Helyezze a haldzati adapter csatlakozdjat a megfelel nyilasaba a
tolté bazison a fedél alatt az alsé részben, majd csatlakoztassa a
halozati adaptert. A porszivot a fékapcsoldval kapcsolhatja be.

* Ezt a tipusu toltést csak a robot teljes lemeriilése esetén
hasznalja, vagy a haszndlat hosszabb sziinete utan.

B) Toltés a tolto bazissal

A t6lt6 bazist készitse meg a "Tolt6bazis elhelyezése" cikk szerint,
és a robot porszivot manudlisan helyezze a tolt6 bazisra, és a
toltés automatikusan elindul. Vagy adja meg a a taviranyitén a
toltési utasitasta, m “ gombbal,vagy a mobilalkalmazason
keresztiil.

Automatikus toltés

Készitse eld a tolté bazist az elé6z6 utasitasnak megfeleléen.

irjon be egy téltési utasitast a mobil alkalmazasba, vagy a taviranyitdba.
A robot automatikusan le parkol a t6lté bazison, és megkezdi az akkumulator t6ltését.

A robotporszivot tartdsan a tolté bazison kell tartani. Ez biztositja az akkumluator atfogd gondozasat, és a
robot barmikor készen all a hasznalatra. Az energiafogyasztas a parkolas soran minimalis.

Ha a takaritas sordn az akkumulator lemertil, a robot megkeresi a bazist, Ujratolti, majd a takaritas befejezéséig
automatikusan folytatja a takaritast ott, ahol abbahagyta.

Ha a t6ltébazis hatotavolsagon kiviil van, egy id6 utan befejezi a keresést, hibat jelez, és alvo tzemmodra valt.
A f6 vezérlégomb pirosan villog. A robot manualisan kertl a t6lt6 bazisra.

Figyelmeztetés A

Ha a robotot manudlisan helyezi a t6lté bazisra, lgyeljen az érintkezd képernyds tolto fellletek pontos hely-
zetére. Helyes elhelyezés esetén a robot jelzi, hogy "a toltés megkezdédott".

Toltési ajanlasok

o A t6lt6 bazist mindig hagyja bekapcsolt dllapotban, ha nem lesz bekapcsolva, a robotporszivé nem taldlja,
és nem fogja tudni automatikusan tolteni.

o Toltés el6tt a porszivo oldalan levé fékapcesoldnak a Bekapcsolva — pozicidban kell lennie.

e Ha hosszu ideig (t6bb mint egy hétig) nem hasznalja a robotporszivét, toltse fel teljesen a robotot, és fordit-
sa a porszivo oldalan taldlhaté fékapcsoldt a Kikapcsolva -pozicidba.

o Toltés kozben ne hasznélja a robotporszivot.

* Ha a robotporszivé takaritas kozben lemertil, a robot hangiizenettel kozli a lemertlt allapotot, és elkezdi
keresni a tolté bazist az Ujratoltéshez.

® Ha bekovetkezik az akkumulator teljes lemerilése a tolt6bazis felkeresése nélkiil, minél el6bb tegye a
robotporszivét toltésre.

Az akkumulator allapota

A f6 vezérl6 gomb jelzéfénye informalja Ont az akkumulator &llapotardl, vagy az aktualis &llapotot megtaldlja
a mobil alkalmazasban.

Toltési allapotok

A jelzéfény lassan KEKEN villog | a robot téltédik
A jelzéfény KEKEN vilagit a robot felt6lt6dott

A jelz6fény lassan PIROSAN villog | az akkumulator lemertilt, a robot a toltédés céljabdl elkezdi felkeresni
a tolté bazist
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Tippek az akkumulator élettartamanak meghosszabbitasara

Az elsé haszndlat el6tt a robotporszivé akkumulatorat toltse fel teljesen.

Ha az akkumulator lemertilt a robotporszivét tegye haladéktalanul toltésre.

Ha a robot porszivét hosszabb ideig nem fogja hasznélni (tébb mint egy hétig), az akkumulatort toltse fel
teljesen, a fékapcsoldval kapcsolja ki a robotporszivét, és helyezze hlivds, szaraz helyre.

Ha a robot porszivdt nem hasznalta tobb mint 3 honapon &t, toltse fel kdzvetlenil a halézati adapter segit-
ségével. Ha a robot porszivét nem hasznalja huzamosabb ideig, az akkumudatort minimalisan 3 hdnaponként
toltse fel 12 6ran keresztiil.

Az egyes takaritasi ciklusok kozt hagyja a porszivét a tolté bazison, gondoskodik az akkumulator optimalis
allapotarol, és barmikor készen all a kovetkez6 hasznalatra.

A robot porszivét soha ne hagyja bekapcsolva lemeriilt dllapotban! Ezzel bekdvetkezhet az akkumulator
visszafordithatatlan kdrosodasa. Ezért, ha a robot le van meriilve, tegye néki lehetévé az automatikus feltoltést
a tolté bazis altal, vagy halaszthatatlanul toltse fel az adapter segitségével.

Ha a robotot szervizbe kildi, mindig gy6z6djon meg, hogy a robot oldalén a fékapcsolé ki van kapcsolva.

A robot hangbeallitasai

A hang cseh nyelvi bedllitasara hasznalja a taviranyiton a SPEAK gombot. A gomb ismételt megnyomasaval
vélassza ki a kivant nyelvet a robotja szdmara. Az el6re beallitott nyelv az angol.

1x - angol nyelv

2x - cseh nyelv

3x - magyar nyelv

A vélasztast er6sitse meg az ON/OFF gombbal. A bedllitas kényelmesen elvégezhet6 a mobil alkalmazasban.
Haladjon az online mobil alkalmazas utasitasainak megfeleléen.

Erzékelok

A robotporszivo érzékeny szenzorokkal és pontos lézer navigacioval van ellatva, ennek kdszénhetden a térben
tokéletes orientacidval rendelkezik, és kit(in6 attekintése van az akadalyokrol.

® Esés gatlo IR szenzorok
Ezeknek koszonhetéen a robot soha nem esik le a [épcsérdl.

® Magneses padloérzékel6k
Ezeknek koszonhetéen reagél a magneses szalagra, és kitér a tiltott helyeken.

* Ultrahangos érzékel6k a I6kharitéban
Megkiilonbozteti az akadalyokat, amelyek sotétek, vagy fekete szinlek.

Figyelmeztetés A

Az esésgétlo szenzorok funkcidja elvére valo tekintettel a sotét, fekete, vagy szines kontrasztu padlé takaritasa a robot porszi-
vék szamara nem megfeleld. Ha probléma adddik az ilyen padlé takaritasanal, a robot a padlé el6tt hatra tolat, kikerdili, stb.,
megoldast jelenthet az esésgatld szenzorok szakszer(i kiszerelése, amelyek a robot alvazan vannak elhelyezve. A médositast csak
abban az esetben lehet elvégezni, ha a haztartasban nincs sehol 1épcsé, vagy kiemelt teriilet, amelyrél a robot ezen szenzorok
eltavolitasa utan leeshetne. A mddositas elvégzéséért forduljon a mi hivatalos szerviziinkh6z.

Rendszeres karbantartas

Az oldal kefék tisztitasa

tapadott-e ra szennyezddés, vagy feltekeredett hajszalak. A feltekeredett
szennyez6dés okozhatja a motor keféjének végleges karosodasat.

® Ha az oldal kefék szalai meghajoltak, vagy kdcosak volnanak, emelje ki 6ket, és 5
méasodpercre aztassa be forré vizbe.

® Rendszeresen ellendrizze az oldal keféket, hogy nincsenek-e megsériilve, nem l l

* Ha az oldal kefék elkoptak, cserélje le ket ujakra.

® Vegye ki 6ket felfelé hlzva, vissza helyezze vissza 6ket lenyomva. Az oldal kefék
helyes visszahelyezésénél, kérem figyeljen azok jelolésére R(jobb) és L(bal).
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A szeméttartaly és szlird tisztitasa

A tiszta szlr6k és az lires tartaly jelentésen novelik a takaritas minéségét.

® Aszirdket tisztitsa rendszeresen, és legkésébb 4 honap utan cserélje ki Ujakra. A HEPA sziir6t soha ne mossa vizzel.
® A szeméttartdlyt Uritse ki minden takaritas utan, vagy mihelyt megtelik.
® SOHA NE HASZNALJA A ROBOT PORSZIVOT A SZEMETTARTALY ES A HEPA SZURO NELKUL.

Figyelmeztetés A

® A Hepa sz(irét soha ne tisztitsa
vizzel.

o A kiegészitéket a robotba min-
dig szarazon telepitse.

® A robot porszivét soha ne mossa
vizzel, sem nedves torldvel.

A) Nyissa fel a fels6 fedelet, ahol a szeméttartaly el van helyezve.

B) A fogantyu segitségével hiizza ki a szeméttartalyt. A fogantyu a fektetett helyzetben zar ként szolgal,
és megakadajoza a szeméttartdly spontdn megnyitasat. A fogantyut emelje vizszintes helyzetbe, majd
huzva emelje ki a kosarat. A visszahelyezésnél a fogantyut ismét fel kell emelni.

C) Szérja ki az 6sszegy(ilt szemetet.

D) Vegye ki a sztir6készletet (finom sztir6 + HEPA sztird), és kefével tisztitsa meg 6ket a portdl. Emelje ki az
egész fekete keretet, amely mindkét szlré hordozdja.

E) A finom sz(ir6t lemoshatja folydvizzel. A porszivéba torténd telepités el6tt alaposan szaritsa ki. A Hepa
szUrét soha ne tisztitsa vizzel. A szemét tartalyt tisztitsa ki, és alaposan szaritsa ki.

F) A szlr&ket telepitse vissza a szemét tartalyba.

A kerekek és érzékel6k tisztitasa Az t6lt6 érintkezd ktisztitasa
A kerekeket és az érzékelSket enyhén torélje meg A t61t6 érintkezéket enyhén t6rolje meg szaraz
szaraz torlGvel, vagy kefével. A kerekeket rendsze- torlével, vagy kefével Ggy a robotporszivén,
resen ellendrizze, hogy nincsen e ra feltekeredve mint a tolté bazison.

hajszél és szennyez6dés. Esetleg azonnal tavolitsa
el a szennyezddést.
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A porszivo feliiletének tisztitasa

A robotporszivét szaraz, vagy enyhén nedves torl6vel lehet a portél meg-
torolni. A robotporszivét soha ne mossa vizzel, sem vizes torlével.
A folyadék, vagy a nedvesség athatolna a készilékbe, és azzal maradandé

karosodast okozhat a robot elektronikajaban.

Az EASY PET szivofej tisztitasa

A szivofejet oldja ki a két biztositék megnyomasaval a fej testének iranyaba,
majd enyhén huzza ki a reteszeket a biztonsagi zarbol.

Torl6, vagy kefe segitségével alaposan tisztitsa meg a szivonyilast a portdl.

A fej visszahelyezésekor a porszivéba tegye ugyanezt forditott sorrendben.
El6szor helyezze be a biztonsagi reteszeket, majd nyomja be a zarat igy, hogy
a zaro biztositék enyhe kattanassal a helyére kattanjon.

Az ACTIVE BRUSH szivéfej tisztitasa

Tavolitsa el a szivéfej védo racsat. A racs kioldasahoz nyomja meg a két re-
teszt a fej test felé, majd egy konnyed mozdulattal huzza ki a reteszeket a
biztonsagi zarakbdl. Tavolitsa el a kefe részt, tisztitsa meg ugy a kefét, mint
annak boritéjat torlével, vagy ecsett segitségével. Tovabba tavolitsa el a port
a a kefe menetérdl és tengelyérol.

A feltekeredett hajszalak eltavolitasara hasznalja a borotvaval ellatott tisztitd
kefét, vagy ollot. A kefét folyovizzel lehet lemosni. Abban az esetben, ha a
kefe sortéi gy(irottek, forré vizbe martva kiegyenesithetéek. A kefét tokéle-
tesen kiszaritva telepitse vissza a porszivoba.

Amikor vissza helyezi a fejet a porszivéba, haladjon forditott sorrendben.
El6szor helyezze be a forgd kefét, majd tolja be a racs biztonsagi reteszeit,
ezutan a zar helyén nyomja meg ugy, hogy enyhe kattanassal a biztositék
bekapcsolédjon.

El6szor helyezze be a forgdkefét, majd helyezze be a racs biztonsagi rete-
szeit, ezutan nyomja meg a biztonsagi zarszerkezetet gy, hogy a zar retesze

kénnyedén kattanjon.

A mop ellatasa

A mopokat automata mosdgépben lehet mosni finom mosasi programon maximalisan 30 °C vizben. A mosas
utan ajanljuk a mopot kiegyenesiteni, és egyenes fellleten hagyni szaradni.

Az akkumulator behelyezése és cseréje

A robot oldalan kapcsolja ki a fékapcsolét.

Az akkumuldtor boritdjat csavarja ki a két csavart.

Vegye le az akkumulator boritéjat.

Vegye ki az akkumulatort.

Valassza le a csatlakozokat, amelyek 6sszekotik az akkumulatort a porszivé
testével.

Helyezze be az 4j akkumulatort.

Csatlakoztassa a csatlakozdkat.

A boritét helyezze vissza a helyére, és bizonyosodjon meg, hogy nincs benne
be csipodva az oldalkefe.

Az akkumulator boritéjan csavarja ki a két csavart.

FIGYELEM: Csak a robotporszivé gyartdja altal jovahagyott akkumulatort alkalmazzon.

Az akkumulator megfelel6 megsemmisitése

A robotporszivé artalmatlanitdsa ,vagy Ujrahasznositasa esetén vegye ki az akkumulatort.
Az akkumulator eltavolitasa elétt kapcsolja ki a robot oldalan talalhato fékapcsolot.

A hasznalt akkumulatort az arra kijel6lt helyre jutassa el.

A hasznalt akkumulatort soha ne dobja a kukaba, a kozonséges hulladékba!
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Probléma megoldasa

fekvo kabelre.

Probléme A valészinii ok Megoldas
A robot nem Toltési kapcsolati hiba. A robot | Ellenérizze a robot elhelyezését a t6lt6 bazison. A robot
toltédik. ki van kapcsolva. Szennyezett és a toltd bazis toltési érintkezbinek dssze kell érnidik.
toltési csatlakozok. Kapcsolja be a fékapcsolét a robot oldalan (ON pozicio).
Tisztitsa meg a robot és a toltébazis toltési csatlakozoit.
A robot nem A toltébazis helytelen A bazist igyekezzen ugy elhelyezni, hogy a helyiség min-
taldlja a tolt6 elhelyezése. den oldalrél idedlisan lathaté legyen (folyoso, vagy olyan
bazist. hely, ahol képzeletbeli keresztez6dés merdil fel).
A takaritast mindig a t6lt6 bazisrdl inditsa.
A robot elakadt. A robot rament a szabadon A robot megprébalja egyedill megoldani a helyzetet, ha

az tul igényes szamara, kérem, segitsen neki, és a kabele-
ket helyezze el biztonsagos helyre.

A robot a taka-
ritas befejezése
elétt kereste fel a
t6lt6 bazist.

Az akkumulator lemerdilt,
a robot felkeresi a toltobazist az
automatikus téltéshez.

A robot altaldban emlékszik a helyre, ahol a takaritast
abbahagyta, és az akkumluator feltoltése utan folytatni
fogja a takaritdst, és azt komplett befejezi.

A tervezett
takaritasra nem
kerdlt sor.

A tervezett takaritast torolték.
Allitsa be a tervezett takaritast.

A robot oldalan kapcsolja be a fékapcsolot.

A tavirdnyité nem
miikodik.

A taviranyitdban az elemek le
vannak merilve.

A tavirdnyité pontatlan irdny-
itasa.

Hasznaljon Uj elemeket.
A robot oldalan kapcsolja be a fékapcsolot.
A taviranyitot az elsé I6kharité teriiletére irdnyitsa.

A robot ki van
kapcsolva, vagy
le van mertilve.

Az infravor0s sugar a robot
kordl meg van zavarva.

A tavirdnyité tavolsaga

a robottdl tdbb mint 5m.

Keriilje a robot lizemeltetését mas, IR-sugarakat hasznalé
eszkozok kozelében. Ne tizemeltesse a robotot a napsu-
garak kozelében. Lépjen kdzelebb a porszivéhoz.

Technikai paraméterek

Atméré 360 mm
Magassag 105 mm
Suly 3,5kg

A toltés modja

Automatikus / Manudlis

Az akkumulator tipusa

Li-lon /14.4V / 5200 mAh

A viztartaly térfogata 0,181

A hulladéktartaly térfogata 1,2 | szemét
Zajszint 62-39dB
Takaritasi id6 Akér 150 perc
Toltési id6é 4-5 6ra




www.robzone.hu

Terjeszto:

Robzone Europe
Pramyslova 11472/11
102 00 Praha 10

Ceska Republika C E ﬁ ﬁ

Kinaban késziilt Li-lon  m



